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Navod preloZeny z talian¢iny

Poznamky

Tento navod je kompletny sprievodca realizaciou radiového
zapojenia, bez pomoci elektrickych kablov, medzi riadiacou jednotkou,
ktora ovlada pohon brany, garazovych vrat a pod., a jednou alebo
viacerymi citlivymi hranami, instalovanymi na mobilnom kridle predmetne;j
brany. V navode st okrem IRW citované aj dalSie zariadenia, potrebné k
realizacii zapojenia, ktoré nie su sucastou balenia vyrobku.

1 VSeobecné vystrahy tykajlce sa

bezpecénosti

Pozor! ¢ Dolezité instrukcie tykajice sa bezpeénosti: uchovajte
tento navod. ¢ Pre bezpeénost oséb je délezité dodrziavat tieto
instrukcie; preto si pozorne preditajte tento navod este pred
zacatim prace.
S ohladom na nebezpedenstva, ktoré sa mbzu prejavit pocas montdze a
pouzivania zariadeni, spominanych v navode, je potrebné, aby instalacia
prebehla pri plnom dodrziavani zakonov, noriem a nariadeni s cielom zarucit
maximalnu bezpe¢nost. Podla najnovsej europskej legislativy musi
automatizacia dveri alebo brany spiiat poziadavky “Smernice o
strojovych zariadeniach” 2006/42/ES (ex 98/37/ES) a najma
nasledovnych noriem, ktoré umozZiuja vyhlasenie zhody so
smernicou: EN 13241-1 (harmonizovana norma); EN 12445; EN
12453; EN 12635.
DalSie informacie, tykajuce sa analyzy rizik a zostavenia Technickej
dokumentécie, su k dispozicii na stranke www.niceforyou.com.
® Tento navod je ureny vyhradne pre technickych pracovnikov,
kvalifikovanych pre montéz; ziadna z informacii uvedenych v tomto navode
nie je uréena pre koncového pouzivatela!
® Realizacia bezpecnostnych systémov automatickych dveri a bran podlieha
nasledovnym normam:
— EN 12453 Brany a vrata. Bezpecnost pri pouZivani bran a vrat s mecha-
nickym pohonom - PoZiadavky.

— EN 12978 Brany a vrata. Bezpe¢nostné zariadenia pre mechanicky ovla-
dané brany a vrata - PoZiadavky a skusobné metody .
Preto inStalacia a zapojenia zariadeni, citovanych v névode, za Ucelom
realizacie “bezpecnostného zariadenia”, ktoré nesplfia poziadavky uvede-
nych noriem, sa rovna nedbanlivosti a Umyselnému poruseniul
Nevykonévajte Upravy na Ziadnej Gasti zariadeni, citovanych v navode, ak
tak nie je vyslovene uvedené v navode; nedovolené Upravy mozu spdsobit
len poruchy. Nice sa zrieka vSetkej zodpovednosti za Skody pochadzajuce
zo svojvolne upravenych vyrobkov.
Zvlastne vystrahy tykajice sa vhodnosti pouzitia zariadeni,
citovanych v navode, v suvislosti so Smernicou “Elektromag-
neticka kompatibilita” 2004/108/ES (ex 89/336/EHS). Tieto
zariadenia boli vystavené skuskam elektromagnetickej kompatibility v
najkritickejSich  situaciach pouZivania, v konfiguraciach predpisanych v
navode a v spojeni s prvkami, uvedenymi v kataldégu vyrobkov Nice. Cize ak
tieto zariadenia budu pouzité v inych konfiguraciach alebo s neplanovanymi
vyrobkami, nemusi byt zaru¢ena elektromagneticka kompatibilita. Preto je
zakézané pouzitie zariadeni v takychto situaciach, pokial osoba, ktora
vykonava instalaciu, nepreveri stlad s poZiadavkami spominanej smernice.
Zariadenia, citované v navode, mézu spadat do Kategorie 2 pre bezpecnost
voci porucham (podla normy EN 13849-1), jedine ak su zapojené na riadiacu
jednotku, schopnu vykonat “test kandala”, t.j. previerku perfektného fungovania
relé predtym, ako sa zatne manéver, v zmysle normy EN 13849-1. Preto ak
vaSa riadiaca jednotka méa vystup uréeny pre takyto “test” (na riadiacich
jednotkéach Nice je to vystup “Fototest”), odporica sa zapojit nan rozhranie
IRW, a takymto spdsobom zaruCi, ze automatické zariadenie vratane
bezdrétového zapojenia spada do Kategorie 2 uvedenej normy.
Uistite sa, Ze podmienky, v ktorych budl zariadenia pouzité, su
kompatibilné s udajmi uvedenymi v kapitole “Technické parametre” v ich
navodoch na montaz.
* Na elektrické zapojenia pouzite vhodné vodiCe, ako tie, ktoré su uvedené v
kapitole “Montaz a zapojenia”.

2 Popis vyrobku a ucel pouzitia

Toto zariadenie IRW je radiovy prijimac-vysielaC vybaveny 2 relé na
prevedenie prikazu smerom k riadiacej jednotke automatickej brany, na ktord
je zapojené cez kabel, a to na vstup “Stop”. Je vybavené radiovou techno-

zariadeniami, ktoré pouzivaju tuto technoldgiu. IRW umozriuje zapojit “bezdrd-
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tovym” spdsobom, bez pomoci elektrickych kablov, jednu alebo viac citlivych
hrén, inStalovanych na mobilnom kridle automatickej brany, garazovych vrat a
pod., na riadiacu jednotku pohonu tejto brany (vid' ebr. 1). Technicky funguje
ako “rozhranie” pre radiovd komunikaciu dat, dvojsmernym spdsobom, medzi
radiovymi senzormi TCW1/2, zapojenymi na citlivé hrany, a riadiacou
jednotkou systému, v ktorom su tieto hrany instalované. Systém funguje
nasledovnym spdsobom: v momente, kedy citliva hrana zasiahne z dévodu
nahodnej prekazky alebo iného, senzor TCW1/2 (zapojeny cez kabel na tuto
hranu) vysiela udalost cez radio k rozhraniu IRW. Toto aktivuje svoje relé a
signalizuje udalost riadiacej jednotke, na ktord je zapojené cez kabel.
Nakoniec riadiaca jednotka ovlada oGakavanu bezpecnostnu akciu (napriklad
inverziu prebiehajuceho manévru).

Senzor TCW1/2 mbze byt zapojeny na dva rézne typy citlivych hran: hrana s
kon&tantnym odporom 8,2 kOhm alebo hrana s foto-optickou kapsulou v
Speciélnej verzii s velmi nizky napatim.

Komunikéacia medzi dielmi je kédovana vysoko bezpe&nymi technikami, vdaka
ktorym zariadenia systému zapojenia spadaju do Kategorie 2 bezpedénosti
proti porucham podla normy EN 13849-1 (ktora nahradila EN 954-1), a m&zu
byt teda pouzité v systémoch PSPE vyhovujucich norme EN 12978.
Akékolvek pouzitie, odliSné od tu uvedeného a v prostredi inom,
ako je popisané v tomto navode, sa povaZuje za nespravne a
zakazané! Nespravne pouzZivanie mézZe byt priéinou nebezpeéia
alebo $kod na osobach a majetku.

Previerky pred montazou a obmedzenie

pouzitia

Pred instalaciou systému je potrebné zhodnotit niektoré aspekty, tykajlce sa jeho
principu fungovania, s ciefom dosiahnut maximalnu bezpecnost a funkénost.

® Samotné rozhranie IRW nie je kompletny systém bezdrétového zapojenia,
ale len jeho Cast. Aby mohlo byt pouzité, je potrebné skombinovat ho s
aspon jednym prijmo-vysielacim senzorom TCW1/2 a aspon jednou citlivou
hranou (zariadenia nie su sucastou balenia).

o Uistite sa, Ze podmienky, v ktorych budu zariadenia pouzité, su kompatibiliné
s Udajmi uvedenymi v kapitole “Technické parametre” v ich navodoch. V
pripade pochybnosti nepouzivajte zariadenia a poziadajte o objasnenie
asistencnu sluzbu Nice.

* Rozhranie IRW mdze byt zapojené na riadiace jednotky vybavené vystupom
“Fototest”, ako aj na tie, ktoré ho nemaju. Stuperi bezpecnosti a typ zapo-
jitelnej citlivej hrany zavisia od toho, ¢i mate a pouZivate tento vystup, ako
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vidno v nasledovnej tabulke:

Pouzitie Fototestu Zapojitelna hrana Stupen bezpecnosti

Nie 8,2 kOhm nizky

Ano 8,2 kOhm / foto-opticka  vysoky(*)

(*) - Zariadenia systému zapojenia spadaju do Kategérie 2 pre bezpednost.

* Uistite sa, Ze v okoli automatickej brany neexistuju zariadenia, ktoré vytvaraju
nepretrzité radiové rusenie. Tieto by mohli rusit a ovplyvriovat fungovanie
systému.

3.1 - Obmedzenie pouzitia

® Rozhranie IRW mdze byt inStalované vyhradne v prostredi chranenom pred
vodou, vihkostou a prachom.

® Rozhranie IRW moze byt zapojené vyhradne na riadiacu jednotku, ktora ma
vstup “Stop” s izolovanym kontaktom konfigurovatelnym ako NC.

* K jednému rozhraniu IRW je mozné priradit max. 4 senzory TCW1/2. ’

® Zariadenia, ktoré tvoria systém “bezdrétového” zapojenia, mdézu spliat
podmienky Kategoérie 2 pre bezpecnost voci porucham (podla normy EN
13849-1) iba vtedy, ak suU zapojené na riadiacu jednotku schopnu vykonat
“test kandla”, Cize: previerku perfektného fungovania relé predtym, ako sa
zaCne manéver, v zmysle normy EN 13849-1. Preto skontrolujte, ¢i vasa
riadiaca jednotka ma vystup uréeny pre tento “test” (na riadiacich jednotkach
od Nice je to vystup “Fototest”).

® Senzory TCW1/2 mdzu byt zapojené na citlivé hrany odporového typu 8,2
kOhm alebo na hrany foto-optického typu. Ak su v jednom systéme
pritomné obe hrany, cely proces instalacie a fungovania sa robi podla foto-
optickej hrany.

® Ak je senzor TCW1/2 kombinovany s hranou s foto-optickou technolégiou,
riadiaca jednotka musi mat vystup “Fototest” a zapojenia musia byt
vykonané na tento vystup.

® Ak sa inStaluju foto-optické hrany, odporia sa na automatickej brane
nepouzit dalSie zariadenia, ktoré by mohli predizovat celkovy ¢as vykonania
manévru (napriklad fotobunky).

® Zariadenia IRW a TCW1/2 negarantuju optiméalne fungovanie s riadiacimi
jednotkami, ktoré pouzivaju radiovl komunikaciu v pasme 868 MHz.

® Senzor TCW2 ma v sebe zabudovany c¢lanok pre fotovoltické napéjanie,
ktory umoZfiuje montéaZ jedine vonku, aby c¢lanok mohol prijimat priame
sinecné svetlo poCas vacsej Casti dfia. Pozor! — Na mieste, kde bude
umiestneny senzor (na mobilnom kridle automatickej brany), nesmu byt
predmety alebo situacie, ktoré by mohli tienit fotovolticky &lanok pocas
vacsej Casti diia (napriklad pristresky a pod.).



* Dalsie obmedzenia pouZitia vyplyvajii z Udajov uvedenych v kapitole
“Technické parametre”.

4 Montaz a zapojenia

Pozor! - VSetky kroky montaze a zapojenia zariadeni musia byt

vykonané pri vypnutom elektrickom napajani automatického

systému. Ak sa v riadiacej jednotke nachadza vnitorna batéria, je

potrebné odpojit ju.

4.1 - VSeobecna procedura pre montaz, zapojenie, programovanie
a kolaudaciu vsetkych zariadeni systému

Pozor! - Prisne dodrzujte postupnost niz§ie uvedenych operacii.

01. Skontrolujte, ¢i riadiaca jednotka ma alebo nema vystup pre
“Fototest” (odvolajte sa na jej navod):
* ak nema vystup pre “Fototest”, vypnite elektrické napajanie
zariadenia;
* ak ma vystup pre “Fototest” a Zelate si instalovat foto-opticku
hranu, ovladajte jeden manéver, zmerajte éas jeho trvania a
poznacte si namerany udaj. Potom vypnite elektrické napajanie
zariadenia.

02.Upevnite na kridlo brany vsetky planované citlivé hrany
(odvolajte sa na ich navody). Vystraha - foto-optické hrany
moézu byt inStalované, iba ak je riadiaca jednotka vybavena
vystupom “Fototest”.

03. Odstraiite kryt na zadnej strane kazdého planovaného senzora
TCW1/2; upevnite provizérne kazdy kryt na kridlo brany, blizko
miesta pre kazdua citlivid hranu, pripraveného pre elektrické
zapojenia (vid obr. 2).

04. Vykonaijte tento krok, iba ak bola instalovana foto-opticka hrana:
v Tabulke 1 vyberte, ako dlho musia citlivé hrany zostat aktivne
od momentu, ked’ sa zaéne manéver. Vystraha - Cas musi byt
trosku dlhsi ako trvanie manévru, namerané v bode 01. Ak si
vyberiete krasi ¢éas ako éas trvania manévru, hrana zastavi
kridlo po¢as manévru, eSte pred jeho dokonéenim.

Po vybere nastavte mostik v kazdom senzore TCW1/2, pricom pre
vSetky pouzZite rovnaku konfiguraciu v sulade s vybranym ¢asom.

05. Zapojte kazdy senzor TCW1/2 na kable prislusnej citlivej hrany,
ako vidno na obr. 3.

06. Pristipte k riadiacej jednotke automatickej brany (vid' jej navod
na montaz) a zapojte rozhranie IRW v silade s odsekmi 4.2.1,
4.2.2, 4.2.3. Pozor! - Ak je riadiaca jednotka vybavena
vystupom “Fototest”, odporic¢a sa pouzit tento vystup na
zapojenie rozhrania.

07.Priblizte vSetky senzory TCW1/2 k rozhraniu IRW a vykonajte
programovanie kazdého senzora, ako je vysvetlené v odseku
5.1.

08.Umiestnite provizérne kazdy senzor TCW1/2 v jeho drziaku;
postavte anténu rozhrania IRW do priaznivej polohy, aby bol
zaruéeny dobry prijem/vysielanie; nakoniec skontrolujte
spravne fungovanie vSetkych zariadeni systému vykonanim
KOLAUDACIE celého systému “bezdrétového” zapojenia, ako
je popisané v kapitole 6.

09.Na konci KOLAUDACIE upevnite trvalym spésobom kazdy
senzor v jeho drziaku, ako je znazornené na obr. 9. Upevnite
rozhranie IRW v blizkosti riadiacej jednotky a uistite sa, Ze je
primerane chranené. Nakoniec upevnite anténu pomocou

dodanej obojstrannej lepiacej pasky v_polohe urcenej poéas
kolaudacie.

4.2 - Zapojenie rozhrania IRW

Rozhranie IRW m&ze byt zapojené na riadiace jednotky vybavené vystupom
pre “Fototest” ako aj na jednotky bez tohto vystupu. Z bezpe&nostnych
dévodov sa odporuca vzdy pouzit vystup pre “Fototest”, pokial je pritomny.
Zariadenia, ktoré tvoria systém “bezdrotového” zapojenia, moézu spadat do
Kategérie 2 pre bezpecnost voéi porucham (podla normy EN 13849-1) jedine
ak sU zapojené na riadiacu jednotku schopnu vykonat “test kanala”, t..:
previerku perfektného fungovania relé pred zaciatkom manévru, ako predpisuje
norma EN 13849-1. Z tohto dévodu, ak vasa riadiaca jednotka ma
vystup uréeny pre tento “test” (na riadiacich jednotkach od Nice je
to vystup pre “Fototest”), odporii¢a sa zapojit nai rozhranie IRW a
takto zabezpecit, aby celé automatické zariadenie vratane
bezdrétového zapojenia spifialo poziadavky Kategérie 2 uvedenej
normy. V pripade pochybnosti nepouZivajte vyrobok a poZiadajte o pomoc
asistenénu sluzbu Nice.

Co sa tyka elektrickych zapojeni, odvolajte sa na Tabulku 2 a Tabulku 3.



4.2.1 - Zapojenie na riadiacu jednotku s vystupom “Fototest”
Obr. 4 predstavuje priklad, ako mdze byt zapojené rozhranie IRW na riadiacu

jednotku so vstupom “Stop” a vybavenu vystupom pre “Fototest”.

4.2.2 - Zapojenie na riadiacu jednotku bez vystupu “Fototest”

Obr. 5 predstavuje priklad, ako méZze byt zapojené rozhranie IRW na riadiacu
jednotku so vstupom “Stop”, ale bez vystupu pre “Fototest”.

Poznamka k obr. 5 - Toto zapojenie “do série” nezaru€uje Kategériu 2
bezpecnosti vo&i porucham (podla normy EN 13849-1), nakolko neumoZriuje
systému rozoznat pripadnd poruchu na relé vystupu. Zapojenie je vSak
rovnako spolahlivé, pretoze ak sa pokazi len jedno relé, bezpecnost je
zaru¢ena druhym relé.

4.2.3 - Speciilne pripady zapojenia

® Obr. 6 - tento predstavuje priklad, ako méze byt zapojené rozhranie IRW
na riadiacu jednotku pre pohon Robo mod. RO300, s _vystupom pre
“Fototest”. V tomto pripade nastavte na senzoroch TCW1/2 mostiky s
pouzitim jednej z moznosti od “A” po “F”, uvedenych v Tabulke 1.

® Obr. 7 - tento predstavuje priklad, ako mdze byt zapojené rozhranie IRW
na riadiacu jednotku pre pohon Robo mod. RO1070,
“Fototest”. V tomto pripade nastavte na senzoroch TCW1/2 mostiky s
pouzitim vyhradne moznosti “G”, uvedenej v Tabulke 1. VSimnite si, Ze v
priklade je pouZité externé relé pre odpojenie napajania pohonu.

4.3 - Zapojenie 2 alebo viac citlivych hran

Na senzor TCW1/2 mbze byt zapojena jedina citliva hrana. AvSak dve alebo
viac citlivych hran mézu byt sucastou bezdroétového komunikacného systému,
ktory je ukonceny rozhranim IRW (toto akceptuje aZ 4 senzory).

Cize po instalacii a zapojeni hran na prislusné senzory treba nacitat senzory
do radiovej siete, riadenej z rozhrania IRW, vykonanim jednej z procedur
uvedenych v kapitole 5 a dodrzanim nasledovnych vystrah:

® Uistite sa, Ze vSetky senzory TCW1/2 zapojené na foto-optické hrany, maju
mostiky zalozené v rovnakej polohe: ak sa konfiguracie odlisuju, rozhranie
signalizuje chybu vydavanim prerusovaného pipania.

e Pripadna Uprava mostikov moéZze byt vykonana kedykolvek (aj po
programovani systému); avSak pred jej vykonanim je potrebné nastavit
rozhranie IRW do rezimu “previerka fungovania” (vid odsek 7.3).

TABULKA 1 - Doba, pocas ktorej musi -opticka
aktivna pocCas vykonavania manévru

zostat

A - 15 sekind —> konfiguracia mostikov =

B = 30 sekand — konfiguracia mostikov =

|

C - 60 sekind —> konfiguracia mostikov =

D - 90 sekind —> konfiguracia mostikov =

E - 120 sekind —> konfiguracia mostikov =

E= =

F - 180 sekand — konfiguracia mostikov =

oo
o

G = 240 sekind —> konfiguracia mostikov =

o0
o0

=P




TABULKA 2 - Zoznam svoriek na rozhrani IRW pre jeho zapojenie na riadiacu jednotku

Svorky Typ kabla Dizka max. Popis

12 + 24V 2 x 0,5 mm? 30m Napajanie rozhrania; jednosmerny prud alebo striedavy

FOTOTEST 1x 0,25 mm? 30m Vstup pre test na zadiatku manévru; méze byt zapojeny na napéatie s jedno-
smermnym pridom alebo striedavym.

STOP 2 x 0,25 mm? 30m Vystup 1 - Konstantny odpor 8,2 kOhm (*) alebo normalne zatvoreny (NC),

ked hrana nie je aktivna: okamzity zasah. Na riadiacich jednotkach od Nice,
ak sa pouziva Fototest, zapoji sa na vstup “Stop” riadiacej jednotky.

STOP 1 2 x 0,25 mm? 30m Vystup 2 - Kontakt normalne zatvoreny (NC), ked hrana nie je aktivna: zasah
omeskany cca 1,5 sekundy. Na riadiacich jednotkach od Nice, ak sa pouziva
Fototest, zapoji sa na vstup “Foto” riadiacej jednotky.

Poznamka — /ystup “Stop” moze byt prerobeny na vystup 8,2 kOhm prerusenim zapojenia na elektronickej doske rozhrania,
ako je znazornené na obr. 10.

TABULKA 3 - Popis vystupov na rozhrani IRW

Vystup Stav obvodu Popis

STOP zatvoreny Obidve hrany, zapojené na rozhranie, nie su vystavené tlaku.
otvoreny (> 50 kOhm) Aspon jedna hrana, zapojena na rozhranie, je vystavena tlaku.

STOP 1 zatvoreny Obidve hrany, zapojené na rozhranie, nie su vystavené tlaku.
otvoreny Aspon jedna hrana, zapojena na rozhranie, je vystavena tlaku.

Poznamka - \/ystup “Stop” musi byt zapojeny na vstup riadiacej jednotky typu “Stop” (alebo 8,2 kOhm), ktory vyvola zastavenie a pripadnu inverziu pohybu,
normalne urceny pre bezpecnostné zariadenia citlivé na tlak PSPE.




Na to, aby rozhranie IRW a senzory TCW1/2 mohli medzi sebou komunikovat
cez radio, je potrebné vykonat fazu “nacitania” senzorov zo strany rozhrania
prostrednictvom procedur, popisanych v tejto kapitole.

Vystrahy k procediram programovania:

® Ziadny senzor TCW1/2 nemdze byt nacitany rozhranim IRW, ak nie je
zapojeny na hranu (odporovu alebo foto-opticky).

® V/Setky fazy programovania budu automaticky ukoncené po 2 minutach od
posledného stlacenia tlacidla, ak medziCasom nebude stlatené dalSie
tlagidlo. Pripadné zmeny, vykonané do toho momentu, budl uloZené do
pamate.

* Na pochopenie, ktoré Led a tlacidla su citované v navode, sa odvolajte na
obr. 8.

*V procedurach, kde sa vyzaduje vioZenie (alebo vybratie) batéril, sa pre
vykonanie operacie odvolajte na obr. 11.

5.1 - Vytvorenie nového systému

Tato procedura umozriuje vytvorit novy systém, Gize zlozeny zo zariadeni s

prazdnou pamatou (nastavenie z vyroby).

01.Podrzte stlatené tladidlo na rozhrani IRW a pustite ho, ked sa Led
rozsvieti pevnym zelenym svetlom: teraz je rozhranie pripravené na
nacitanie nového senzora TCW1/2.

02. VioZte batérie do senzora TCW1/2 (alebo ak su uz viozené, stlate a
pustite tlacidlo “T” na senzore): rozhranie IRW vyda kratky tén (pip) na
potvrdenie naditania a na senzore za¢nu blikat Led “A” zelenym svetiom a
Led “B” Cervenym svetlom, az do ukoncenia procedury.

03. Na priradenie dalSich senzorov k rozhraniu zopakujte s kazdym jednym
instrukcie od bodu 02. Pozor! — Ak su inStalované foto-optické hrany,
prislusné senzory musia mat vSetky rovnaku konfiguraciu mostikov (vid
bod 04 v odseku 4.1).

04. Na rozhrani stlatte a pustite tlagidlo na ukondenie procedury.

5.2 - Pridanie dalSich senzorov do existujice systému

Tato procedura umoznuje pridat do existujucej radiovej siete dalSie senzory
TCW1/2 bez potreby opatovného naditania uz pritomnych zariadeni.

01. Vystraha — Nové senzory TCW1/2 na nacitanie nesmu mat Ziadne Udaje
v paméti. Ak bol nejaky senzor uz pouzity v inom systéme, je potrebné
obnovit nastavenia z vyroby prostrednictvom proceddry popisanej v
odseku 5.5.

02. Podrzte stlacené tlacidlo na rozhrani IRW a pustite ho, ked sa rozsvieti
zelena Led. Teraz Led zalne rychlo blikat a rozhranie sa pokusi
komunikovat s kazdym jednym senzorom, pritomnym v systéme (vSetky
Led “A” a “B” na senzoroch za¢nu blikat). Nakoniec Led na rozhrani sa
rozsvieti pevnym zelenym svetlom a rozhranie prejde do fazy “radiového
prijmu” pre nacitanie novych senzorov. Pozor! — Ak by niektory senzor
nekomunikoval, rozhranie vydéa tén (pip) v trvani 10 sekund a prerusi fazu
naditania, pricom systém zostava v predchadzajucom stave.

03. VioZte batérie do senzora TCW1/2 (alebo ak su uz viozené, stlacte a
pustite tlacidlo “T” na senzore): rozhranie IRW vyda kratky ton (pip) na
potvrdenie nacitania a na senzore za¢nu blikat Led “A” zelenym svetlom a
Led “B” Cervenym svetlom, az do ukon&enia procedry.

04. Na priradenie dalSich senzorov k rozhraniu zopakujte s kazdym jednym
inStrukcie od bodu 03. Pozor! — Ak su instalované foto-optické hrany,
prislusné senzory musia mat vSetky rovnaku konfiguraciu mostikov (vid
bod 04 v odseku 4.1).

05. Na rozhrani stlacte a pustite tlacidlo na ukoncenie procedury.

5.3 - Odstranenie jedného alebo viac senzorov z existujiceho
systému

Tato procedulra umoznuje odstranit z existujucej radiovej siete jeden alebo

viac senzorov TCW1/2 bez potreby opatovného nacitania senzorov, ktoré

zostavaju v systéme.

01. Vyberte batérie zo senzora, ktory chcete odstranit, aby nebol schopny komu-
nikovat, alebo vymazte paméat senzora, ako je vysvetlené v odseku 5.5.2.

02. Podrzte stlacené tlaCidlo na rozhrani IRW a pustite ho, ked sa rozsvieti
zelena Led. Po uvolneni tlacdidla Led na rozhrani zaéne rychlo blikat a
rozhranie sa pokusi komunikovat s kaZzdym jednym senzorom, pritomnym
v systéme (vSetky Led na senzoroch za&nu blikat). Na konci tejto fazy
rozhranie vyda tén (pip) v trvani 10 sekdnd, ktorym oznamuije, Ze chyba
odpoved zo senzora (alebo senzorov), ktoré odstraniujete. Pocas trvania
tonu stlacte a pustite tlacidlo na rozhrani na potvrdenie odstranenia
senzora: rozsvieti sa Led na rozhrani pevnym zelenym svetlom.

i Zela ¢itat d'alsi g . pokraduijte v programovani,

ako je popisané v procedure 5.2, od bodu 03, inak prejdite k dalSiemu
bodu.



03. Ukoncite proceduru stlaéenim a pustenim tladidla na rozhrani: toto vyda 2
tény (pip-pip) na potvrdenie, Ze odstranenie senzorov bolo vykonané.
Dve pipnutia znamenaju, ze konfigurdcia bezdrbtovej siete bola
zmenena oproti predchadzajuce;.

5.4 - Vymena rozhrania v existujicom systéme

Tato procedura umoziiuje vymenit rozhranie IRW v existujicom systéme.
Namieto toho, aby sa vymazavalo priradenie vSetkych pritomnych senzorov
TCW1/2 a nasledne nacitavali jeden po druhom, procedura dovoluje novému
rozhraniu prostrednictvom jednoduchej operacie nacitat vSetky pritomné
senzory, priéom sa pouZzije iba jeden senzor.

01. Zvolte si lubovolny senzor a vyberte ho zo zékladne; potom ho priblizte k
novému rozhraniu, ktoré chcete inStalovat.

02. Na novom rozhrani: podrzte stlacené tlacidlo priblizne 10 sekind a pustite
ho, ked sa rozsvieti Cervena Led.

03. Na novom rozhrani: stlacte 2-krat tlaCidlo; po 5 sekundach Cervena Led
zacne blikat na oznamenie, Ze je vo faze “Cakania”.

04. Na senzore pripravenom v bode 01: podrzte stlacené tlacidlo “T”, az kym
sa Led “A” rozsvieti pevnym Cervenym svetlom. Potom stlacte dalSich 2-
krat tlacidlio “T”. Po 5 sekundach Gervena aj zelena Led zaénu blikat na
potvrdenie, Ze sa zaCalo vysielanie dat k rozhraniu.

05. Po chvilke, potrebnej na vyhladanie vSetkych pritomnych zariadeni, Led
na rozhrani sa zmeni na pevnu zelend.

06. Na rozhrani stlaCte a pustite tlacidlo na ukoncenie procedury.

5.5 - Vymazanie pamate v rozhrani a v senzoroch

Tato procedira umoZfiuje vymazat pamét zariadeni. Operacia obnovuje
nastavenie z vyroby a je uzito¢na, ked si Zelate pouzit jedno alebo viac zariadeni
existujuceho systému na vytvorenie nového systému.

5.5.1 - Vymazanie rozhrania IRW

01. Podrzte stlatené tlagidlo na rozhrani IRW (priblizne 10 sekind) a pustite
ho po rozsvieteni Cervenej Led.

02. Znowu stlacte a pustite tlaCidlo na rozhrani: po 5 sekundéch Cervena Led
zacne blikat na oznamenie, Ze sa aktivovala faza vymazavania. Po
ukon&eni zableskov mdze byt rozhranie pouzité v novom systéme.

56.5.2 - Vymazanie senzora TCW1/2

01.Podrzte stlacené tlacidlo “T” na senzore, az kym sa rozsvieti Led “A”
pevnym cervenym svetlom.

02. Znowu stlacte a pustite tladidlo na senzore: po 5 sekundach Cervena Led
“A” zaCne blikat na oznamenie, Ze sa aktivovala faza vymazavania. Po
dokon&eni zableskov mbze byt senzor pouzity v novom systéme.

6 Kolaudacia

Po akejkolvek faze programovania sa odporuca vykonat kolaudaciu
celého systému bezdrotového zapojenia s cielom skontrolovat
spravne fungovanie pritomnych zariadeni.

Vystrahy k procedire kolaudacie:

* KedZe niektoré fazy kolaudacie predpokladajd kontrolu kridla v pohybe a
poCas kolaudacie automatického systému by tento NEMUSEL BYT este
dostatocne BEZPECNY, davajte maximalny pozor pocas vykonavania tychto
previerok.

e Kazdy jeden komponent systému bezdrétového zapojenia si vyzaduje
Specialnu fazu kolaudacie.

* Ak sU na jednom kridle pritomné dve alebo viac citlivych hran, postupnost
kolaudéacie musi byt zopakovana pre kazdé zariadenie.

01. Uistite sa, Ze bolo prisne dodrzané vSetko, ¢o je uvedené v tomto navode,
a najma v kapitolach 1 a 3.

02. Odblokujte kridlo a ru¢ne ho posurite az do polohy, v ktorej sa senzor
TCW1/2 a rozhranie IRW nachadzaju od seba v maximalnej vzdialenosti.

03. Vykonajte nasledovné previerky, ak su inStalované citlivé hrany:
e Odpojte hranu od svoriek senzora a pomocou ohmetra zmerajte hodno-
tu odporu hrany, pri¢om sa uistite, ze hodnota je medzi 7700 Ohm a 8700
Ohm (nominélna 8200 Ohm);
e Stladte citliv hranu pre jej aktivaciu a znovu zmerajte hodnotu jej odporu:
uisite sa, Ze hodnota je nizSia ako 1000 Ohm alebo vysSia ako 16500
Ohm;
e Nakoniec znovu zapojte hranu na svorky senzora TCW1/2.

Vykonajte tieto previerky pre vSetky typy instalovanej hrany:

04. Uistite sa, Ze vSetky zariadenia systému su napéjané a ze na rozhrani IRW
zelen& Led vydéva opakovane 2 zéblesky s pauzou.

05. Na rozhrani stlacte a pustite tlacidlo: tento krok aktivuje rezim “previerky
fungovania” systému.

06. PosUvaijte kridlo brany do réznych bodov jeho drahy a pozoruijte Led “B”
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na kazdom senzore s cielom uistit sa, ze radiovy prijem je vyhovujuci (O =
Led rozsvietena; @ = Led zhasnuta):

O O O = radiovy prijem vyborny

O O @ = réadiovy prijem dobry

O @ @ = radiovy prijem dostatocny
® ® ® - radiovy priiem nedostatocny

Ak je rozsvietena iba jedna Led, odporuc¢a sa na zlepSenie komunikacie
postupovat nasledovne: priblizte ¢o najviac senzor TCW1/2 k anténe
rozhrania IRW, alebo premiestnite anténu na vysSie miesto a/alebo ju
posurite dalej od kovovych Casti.

07. Kontrola bezpecCnosti citlivej hrany v suvislosti so stupriom tlaku PSPE:
stlatte a pustite citlivi hranu; uistite sa, Ze zelena Led na rozhrani IRW
prejde zo stavu “zableskov” do stavu “pevného svietenia”.

08. Na rozhrani stlacte a pustite tlacidlo: tento krok deaktivuje rezim “previerky
fungovania” systému.

09. Mechanicky pripevnite kridlo k pohonu a ovladajte manéver. Uistite sa, Zze
zelena Led na rozhrani zaéne pravidelne blikat a Zze otvaranie a zatvaranie
kridla prebieha spravne, bez inverzie pohybu. Zelena Led bude blikat, iba
ak je inStalovana foto-opticka hrana.

10. Ak treba, vykonajte na riadiacej jednotke proceduru, ktora jej umozruje
nacitat vSetky zariadenia zapojené na svorky vstpov a vystupov, s cielom
zaruCit fungovanie relé podla oCakavania (odvolajte sa na navod k
riadiacej jednotke).

11. Vykonajte tieto previerky, ak su in$talované foto-optické hrany:
® Cas, nastaveny pomocou mostikov (vid Tabulku 1), sa aktivuje v momen-
te, kedy riadiaca jednotka vykona “Fototest” (€as sa zacina od nuly zakaz-
dym, ked je vykonany “Fototest”). PretoZe pri vyprSani tohto Casu
rozhranie simuluje zasah hrany, ¢o mdze zablokovat manéver, ak tento
eSte prebieha, pre spravne fungovanie automatického systému je potrebné,
aby samostatny manéver alebo cyklus manévrov (automatické otvorenie a
zatvorenie) skoncil pred uplynutim ¢asu, nastaveného cez mostiky.
® Skontrolujte, Ci potom, ako ste aktivovali manéver, pripadny zasah hrany
vyvola na riadiacej jednotke oCakavanu akciu; potom:

- Ovladajte otvaraci manéver (alebo zatvaraci);

- Zasiahnite na citlivi hranu, ako je uvedené v bode 7, a skontrolujte, Ci
spravanie automatickej brany zodpoveda tomu, &o sa ocakava od
riadiacej jednotky pre tieto okolnosti (napriklad, ze vyvola inverziu pohybu
pocas zatvaracieho manévru).

Vykonajte tieto previerky pre vSetky typy instalovanej hrany:

12. Ak boli pripadné nebezpecné situécie, vyvolané pohybom kridla, chranené
prostrednictvom obmedzenia néarazovej sily (typ C podla normy EN 12445,
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v Casti tykajucej sa zariadenia citlivého na tlak PSPE), previerka rozhrania
a senzorov sa robi zmeranim sily pomocou $peciaineho nastroja po
dizke drahy brany v Specifickych bodoch, uvedenych v kapitole 5 normy
EN 12445.

13. Na konci kolaudacie upevnite trvalym spdsobom kazdy senzor do jeho
drziaka, ako je zobrazené na obr. 9.

7 Diagnostika systému

7.1 - Signaly Led v systéme s odporovou hranou

7.1.1 - Signaly rozhrania IRW

e Zelena Led blika prerusovane a nepretrzite; naopak, je zhasnutd, ak je na
riadiacej jednotke aktivna funkcia “stand-by”, ktora vypne napajanie
rozhrania, ked je bréana nehybna.

e Ked zasiahne citliva hrana, rozsvieti sa Cervena Led pevnym svetiom a
zhasne, ked sa citliva hrana uvolni.

e Rozhranie IRW signalizuje stav “slabej batérie” alebo “kompletne vybitej
batérie”, ako je uvedené v nasledovnej tabulke:

Stav batérie

Slaba
Vybita

Foto-opticka hrana

1 pipnutie kazdych 8 sekund po&as trvania manévru
2 pipnutia len na zaCiatku manévru (pozndmka 2)

Stav batérie Odporova hrana 8,2 kOhm

Slaba 1 pipnutie kazdych 8 sekund az do vymeny batéri
(poznamka 1)
Vybita 2 pipnutia + pauza, opakované az do vymeny batérii

(poznamka 1) (poznamka 2)

Poznamka 1 - V pripade senzorov TCWZ2 signalizacia rozhrania IRW
prestane, ked' su batérie dobiteé zo sinecného clanku.

Poznamka 2 - Predmetna signalizacia sa vykonad aj vtedy, ak z nejakého
dévodu aspori jedno zariadenie neodpoveda.

7.1.2 - Signaly senzorov TCW1/2

. L -

— ak je batéria takmer vybita, Cervena Led “A” vyda jeden zablesk kazdych
10 sekdnd;



¢ Ked je hrana stlacena:
— Led “A” sa rozsvieti a zostane svietit, az kym je hrana uvolnena od tlaku.
V kazdom pripade zhasne po 1 minute. Svetlo Led bude zelenej farby, ak je
batéria nabitd, alebo Cervengj farby, ak je batéria slaba.

* Ked je batéria vo faze dobfjania:
— Cervena Led “B” (v strede) vydava jeden zablesk kazdych 10 sekund.

7.2 - Signaly Led v systéme s foto-optickou hranou
7.2.1 - ...Pocas manévru:

signaly rozhrania IRW

® Zelena Led blika preruSovane az do ukon&enia manévru, ¢im signalizuje, ze
kridlo je v pohybe.

® Ked zasiahne citliva hrana, rozsvieti sa Cervend Led pevnym svetiom a
zhasne, ked sa hrana uvolni.

® Ak je batéria senzora slaba alebo radiovy signal je nedostatocny, rozhranie
vydava ton (pip) kazdé 3 sekundy pocas celého trvania manévru.

signaly senzorov TCW1/2
e Ked hrana nie je stlacena:
—Led “A” vydava jeden zablesk za sekundu. Svetlo Led bude zelenej farby, ak
je batéria nabita, alebo cervenej farby, ak je batéria slaba.
— Led “A” sa rozsvieti.a zostane svietit, az kym je hrana uvolnena od tlaku.
V kazdom pripade zhasne po 1 minute. Svetlo Led bude zelenej farby, ak je
batéria nabitd, alebo Cervengj farby, ak je batéria slaba.

Ked je batéria vo faze dobijania:
— Cervena Led “B” (v strede) vydava jeden zablesk kazdych 10 sekdnd.

7.2.2 - ...Ked je brana nehybna:

signaly rozhrania IRW
Led zostava pevne rozsvietena alebo vydava 1 alebo 2 zablesky s pauzou,
cyklicky opakované, ako je uvedené v nasledovnej tabulke:
Zablesky

1 éerveny
1 zeleny, 1 zeleny

Vyznam

Rozhranie nie je sparované so Ziadnym senzorom.
Rozhranie je priradené aspon k jednému senzoru;
priradené senzory odpovedaju spravne; priradené
senzory maju nabitl batériu.

1 éerveny, 1 zeleny Aspori jeden z priradenych senzorov ma slabu
batériu; priradené senzory odpovedaju spravne.
Priradené senzory maju nabitu batériu; v predcha-
dzajucom manévri aspon jeden zo senzorov mal
problém s komunikéciou.

Aspon jeden z priradenych senzorov ma slabu
batériu; v predchadzajucom manévri aspon jeden
70 senzorov mal problém s komunikéciou.

V predchéadzajicom manévri aspori jeden zo senzo-
rov vbbec nekomunikoval.

1 zeleny, 1 éerveny

1 éerveny, 1 €erveny

Cerveny pevny

signaly senzorov TCW1/2
VSetky Led zostavaju zhasnuté.

7.3 - Procedura “previerka fungovania” zariadeni

Tato procedura modze byt vykonana kedykolvek. UmoZznuje diagnostiku

zariadeni, pritomnych v bezdrétovej radiovej sieti, pre kontrolu stavu hrany

alebo kvality radiového signalu. Procedura sa aktivuje nasledovne:

01. Stlacte a pustite tlacidlo na rozhrani pre vstup do rezimu “previerky fungovania”.

02. Vykonajte previerky popisané nizSie.

03. Nakoniec stlacte a pustite tladidlo rozhrania, aby ste vystupili z rezimu
“previerky fungovania”, alebo pockajte 2 minuty.

¢ Kontrola spolahlivosti citlivych hran

Zasiahnite na citlivd hranu a sledujte Led na rozhrani a na senzore, a odvolajte
sa na tuto tabulku:

Led na rozhrani

pevna zelena
pevna c¢ervena

Vyznam
hrana nie je stlatena
hrana je stlacena

Led A na senzore
zelené zablesky
pevna zelena
éervené zablesky
pevna ¢ervena

Vyznam

hrana nie je stlacend, batéria je nabita
hrana je stlatena; batéria je nabita
hrana nie je stlacena, batéria je slaba
hrana je stlatena; batéria je slaba

¢ Kontrola kvality radiového signalu
Pozorujte Led “B” na senzore a odvolajte sa na tuto tabulku:



Led B Vyznam

zhasnuta Ziaden signal alebo velmi zly signal
o (Gervena) Slaby signal

0o (Gervena) Priemerny signal

000 (éervena) Silny signal

BlizSie informacie

V tejto kapitole sa pojednava o moznostiach personalizacie, diagnostiky a
hladania poruch vyrobku.

A - Priklad zapojenia rozhrania na riadiacu jednotku, ktora nema
vstup “Stop” s konstantnym odporom 8,2 kOhm

Ak riadiaca jednotka nema vstup “Stop” typu NC, je mozné upravit vystup
“Stop” rozhrania IRW tak, aby sa stal vystupom s konstantnym odporom 8,2
kOhm, ako vidno na obr. 10.

B - €o robit, ak... (riedenie problémov)

e Brana sa zastavi alebo vZdy obrati manéver pred jeho dokoncenim

- Ak je rozhranie zapojené na vystup “Fototest” na riadiacej jednotke, precitajte
si odsek 4.1, a najma bod 04. Potom si skuste vybrat v Tabulke 1 vySsi
¢as manévru a nastavit ho na vSetkych pritomnych senzoroch.

- Skontrolujte spravny radiovy prijem senzora vykonanim procedury “previerka
fungovania” (odsek 7.3).

e Brana sa nezastavi a neobrati manéver, ked’ zasiahne citliva hrana
Skontrolujte spravnu inStaldciu senzora vykonanim procedury “previerka
fungovania” (odsek 7.3).

Skontrolujte, ¢i pohon po stlaceni hrany reaguje Zelanym spdsobom.

e Pohon sa nerozbehne, ani ak nezasiahla citliva hrana

- Skontrolujte signaly Led na rozhrani. Mze ist o slabu batériu alebo o radiové
rusenie.
- Skontrolujte, i pohon po stlaceni hrany reaguje Zelanym spdsobom.

C - Servis

Servis zariadeni systému si nevyZaduje Specidlne opatrenia. Je potrebna
previerka aspon kazdych 6 mesiacov, pri ktorej skontrolujte stav zariadeni (pri-
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tomnost vihkosti, oxidacie a pod.), zvonku ich odistite a znovu skolaudujte
systém vykonanim procedury popisanej v kapitole “Kolaudacia”.

Na senzoroch TCW2 &o najCastejSie kontrolujte, Ci je plocha solarneho ¢lanku
Cista, aby sa zarucila maximalna uc¢innost nabijania.

Zariadenia systému sU navrhnuté tak, aby v normalnych podmienkach
fungovali aspori 10 rokov. Po tomto obdobi je vhodné zintenzivnit frekvenciu
servisnych zasahov.

C.1 - Vymena batérii

Dobijatelna batéria senzora TCW2 mobze stracat kapacitu po 4-5 rokoch
fungovania, o vyvolava Casté signaly slabej batérie (zablesky Cervenej Led “A”
ukazuju, Ze je potrebna jej vymena).

fjatelné Srie senzora TCW1 musia byt vymenené pri prvych
signaloch slabej batérie (Led “A” Cervenej farby).
Na vymenu batérii u dvoch typov senzorov sa odvolajte na obr. 11 a
nasledovné vystrahy:
* Pred zacatim prace sa uistite, Ze automaticka brana je nehybna.
* VloZte nové batérie, pricom davajte pozor na polaritu.
e Ked suU nové batérie viozené, skontrolujte fungovanie systému, ako je

popisané v krokoch 05 a 06 v kapitole 6 - “Kolaudéacia”.

D - Likvidacia

Tak ako pri inStalacii, aj na konci Zivota tohto vyrobku musi kroky likvidacie
vykonat kvalifikovany pracovnik. Tento vyrobok je zloZzeny z réznych typov
materidlov, niektoré moézu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované;
informujte sa o systéme recyklacie alebo likvidacie v sulade s predpismi
platnymi vo vaSej krajine pre tuto kategdriu vyrobkov.

Pozor: niektoré Casti vyrobku mdzu obsahovat jedovaté alebo nebezpecné
latky, ktoré mézu mat Skodlivé Ucinky na Zivotné prostredie a na ludské zdravie.
Ako znazoriuje vedlgjsi symbol, je zakazané vyhodit tento

vyrobok do domového odpadu. Vykonajte “separovany zber” pre

likvidaciu v sullade s metddami vyplyvajucimi z predpisov

platnych vo vaSej krajine, alebo vratte vyrobok predajcovi v

momente kUpy nového rovnoceného vyrobku. Predpisy platné

na narodnej Urovni mézu uréovat tvrdé sankcie pre pripad

nelegalnej likvidacie tohto vyrobku.

Pozor: Vyrobok funguje s batériami, ktoré by mohli obsahovat jedovaté latky,
a preto nesmu byt vyhodené do spoloéného odpadu. Po ich vybrati z vyrobku
(vid odsek C.1 - “Vymena batérii’) musia byt zlikvidované podla metod
platnych pre batérie, v sulade s predpismi platnymi vo vasej krajine.



E - Technické parametre

— Za UCelom zlepSovat svoje vyrobky si Nice S.p.a. vyhradzuje pravo
upravovat technické parametre, kedykolvek a bez predchadzajuceho
upozornenia, pricom vSak zaruGuje rovnaku funk&nost a Ucel pouzitia.

— V8etky technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C.

Radiové i ie IRW 16

e Typolégia: zariadenie inStalované na pevnej Casti automatickej brany a
zapojené cez kabel na riadiacu jednotku, pouzivané na bezdrotovy prijem
stavu senzora s citlivou hranou s konstantnym odporom alebo s foto-
optickou technoldgiou, ktora je inStalovand na mobilnej Casti automatickej
brany

Technolégia: prijem a vysielanie Udajov cez radio 868 MHz; 2 izolované
kontakty pre aktivaciu bezpecnostného zasahu

¢ Napajanie: 7+24 Vac/dc; limity: 7+35 Vcc; 7+28 Vac 50/60 Hz; s izolac-
nym transformatorom vyhovujicim norme EN 61558

Vykon: 0,65 W

Napatie na vstupe Fototest: vid parameter “Napajanie”

Uzitoény radiovy dosah: 20 m(*)

Maximalny radiovy dosah (v optimalnych podmienkach): 40 m

Typ vystupu “Stop”: kontakt NC (upravitelny na konstantny odpor 8,2
kOhm)

Typ vystupu “Stop 1”: kontakt NC

Cas odpovede vystupu “Stop”: 1,5 s

Cas odpovede vystupu “Stop 1”: <30 ms

Kategoria odolnosti vo¢i porucham: 2 podla normy EN 13849-1,
jedine ak riadiaca jednotka, na ktoru je zapojeny, dokaze garantovat tuto
kategoriu pre cely automaticky systém

Kapacita kontaktov relé na vystupe: max. 0.5 A a max. 48 Vac
(odporové zataz: cos fi = 1).

Zivotnost kontaktov relé na vystupe: mechanicka Zivotnost > 1.000.000
cyklov; elektricka > 200.000 cyklov (odporova zataz: 0,25 A; 24 Vico)

Pouzitie v kyslej, slanej alebo potencialne vybusnej atmosfére: nic
Montaz: vo vnutri pohonov alebo vo vnutri vhodnych ochrannych krytov
Stupen ochrany krytu: P30

Pracovna teplota: -20 = +70°C

Rozmery: 18 x 33 x 40 mm

Vaha: 25 g

Maximalny pocet cyklov manévrov denne: 15(**) s manévrami, ktoré
trvaji maximalne 1 minutu

Poznamky:

(*) - Dosah prijmo-vysielacich zariadeni méze byt ovplyvneny dalsimi
zariadeniami, ktoré funguju v okoli na rovnakej frekvencii (napriklad
radiové slichadla, poplasné systémy atd.) a vyvolavaju rusenie v
systéme. V pripade silného ruSenia nemdze vyrobca poskytnut ziadnu
zaruku na realny dosah svojich radiovych zariadeni.

(™) - Ak je rozhranie IRW priradené k senzoru TCW1/2 s citlivou hranou foto-
optického typu, maximalny pocet cyklov manévrov denne bude nizsi ako
deklarovany, v Zzavislosti od trvania manévru. Ak je rozhranie IRW
priradené k senzoru TCW1/2 s odporovou hranou, Zivotnost batérii
nezavisi od poctu cyklov, takze mdze byt vykonanych tolko cyklov, kolko
si Zelate.

Radiovy senzor TCW2 / TCW1 pre citliva hran

Pre technické parametre tychto dvoch zariadeni sa odvolajte na ich

navody.
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Vyhlasenie o zhode ES

Vyhlasenie v stlade so Smernicou 1999/5/ES

Poznamka: Obsah tohto vyhldsenia zodpovedda obsahu oficidglneho dokladu,
uloZeného v sidle Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej revizii dostupnej pred tlacou
tohto ndvodu. Tu uvedeny text bol upraveny z vydavatelskych dévodov. Kdpiu
originalneho vyhldsenia je mozné Ziadat v Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Cislo: 409/IRW; Revizia: 0; Jazyk: SK

Dolupodpisany Luigi Paro, ako generdiny riaditel, vyhlasuje na svoju viastnu
zodpovednost, Ze vyrobok:

* meno vyrobcu: NICE S.p.A.; ¢ adresa: via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di
QOderzo (TV), Taliansko; ® typ vyrobku: IRW; e model / typ: rozhranie s vystupmi
s relé, pre zariadenia s dvojsmernou radiovou technoldgiou Solemyo Air Net System;
* prislusenstvo: nie

spia zakladné ndleZitosti, vyplyvajice z &lanku 3 nasledovnej komunitarmnej
smernice, pre pouZitie, na ktoré je vyrobok uréeny:

« SMERNICA 1999/5/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 9. marca 1999
o radiovom zariadeni a koncovych telekomunikaénych zariadeniach a o vzajomnom
uznavani ich zhody, v stlade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: ¢ Ochrana
zdravia (art. 3(1)@): EN 50371:2002 e Elektrickd bezpecnost (art. 3(1)(@):
EN 60950-1:2006 + A11:2009 e Elektromagnetickd kompatibilita (art. 3(1)(b)):
EN 301 489-1V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002 e Radiové spektrum (art.
3(2)): EN 300 220-2 V2.3.1:2010

V stlade so smernicou 1999/5/ES (Priloha V) vyrobok je triedy 1 a oznaceny: CE 0682
Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych komunitarnych smernic:

* SMERNICA 2004/108/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra
2004 o aproximacii pravnych predpisov Clenskych Statov vztahujucich sa na
elektromagnetickl kompatibilitu a o zrueni smernice 89/336/EHS, v stlade s nasle-
dovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Okrem toho spifia, Uplne alebo &iastodne pre aplikovatelng &asti, naleZitosti nasle-
dovnych noriem: EN 13849-1:2008, EN 13849-2:2008, EN 13241-1:2004, EN

12453:2002, EN 12445:2002, EN12978:2003 + A1:2009

Ing. Luigi Paro
(generélny riadlitel)

QOderzo, 5. jula 2011
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