Nice c

Pohon pre posuvné brany

Navod na montaz a pouzivanie




OBSAH

1

10
11
12
13

POKYNY A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Navod prelozeny z taliané¢iny

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY ........... 2
1.1 V8eobecnéwvystrahy .. ... .. i 2
1.2 Vystrahy tykajice samontaze . ....................... 3
POPIS VYROBKU AUCELPOUZITIA ................ 3
2.1 Zoznam Casti, ktoré tvoria vyrobok . . ... ..o 3
MONTAZ ... ... et e aaaeens 4
3.1 Vstupné kontroly pred montazou . . .. .................. 4
3.2 Obmedzenie pouzitia vyrobku . . . ... ... 4
3.2 ZIVotnost WIobKU . . o oot 5
3.3 ldentifikécia a celkové rozmery . . ... ... .. 5
3.4 Pripravamontaze . .. ..o 6
3.5 MontdZmotora . . ... 7
3.6 Nastavenie mechanickych koncovych spinacov .. ........ 9
3.7 Rucné odblokovanie a zablokovanie motora . .. .......... 9
ELEKTRICKE ZAPOJENIA .. ... ... ... ... . ... ..... 9
41 Vstupnakontrola........... ... .. 9
4.2 Schémaa popis zapojeni . ... .o 10
421 Schémazapojeni...........ccouiiiiin. 10
4.2.2 POPISZapojent . .. .. 10
ZAVERECNE KONTROLY ASPUSTENIE . ........... 11
5.1 Vybersmeru. ... ... 11
5.2 Pripojenie napajania . ......... . 11
5.3 Nacitaniezariadeni. ... ........ ... ... . . . . . 11
5.4 Nagitanie diZky kridla . .. ... 11
5.5 Kontrolapohybubrany ................ ... ... ... ... 12
5.6 Zapojenie dalsich zariadeni .. ..... ... By o 12
KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY . ...... 12
6.1 Kolaudacia......... ... .. .. . . 12
6.2 Uvedeniedoprevadzky .. ... 12
PROGRAMOVANIE . ............ ... . i, 13
7.1 Pouzitie programovacich tlaCidiel . . .. ........... .. .. .. 13
7.2 Programovanie prvej Urovne (ON-OFF) . .. ............. 14
7.2.1  Postup programovania na prvej Urovni . . . ... ....... 14
7.3 Programovanie druhej Urovne (nastavitelné parametre) . . . . 15
7.3.1 Postup programovania na druhej drovni . . . .. ....... 15
7.4 Speciane funKGIE . . . . oo ot 16
7.41 Funkcia "Vzdy otvorit" . ... ... 16
7.4.2 Funkcia "Pohyb napriek vSetkému" . ... ....... ... .. 16
7.4.3 Funkcia "Vyzvaservisu" .. ......... ... . 17
7.4.4 Kontrola po¢tu vykonanych manévrov . ............. 17
_7.4.5 Vynulovanie pocitadla manévrov . . ... 17
CO ROBIT, AK... (pomoc pri rieSeni problémov) . . ... 18
8.1 RieSenieproblémov . ......... ... . 18
8.2 Historiapordch . .......... . . . 18
8.3 Signalizacia pomocoumajéka . ... ... 19
8.4 Signalizacia na riadiacej jednotke . .. ... ..o 19
DALSIE INFORMACIE (pridavné zariadenia) . ....... 21
9.1 Pridanie alebo odstranenie zariadeni . .. ............... 21
9.1.1 BlueBUS .. .. .. . 21
9.1.2 VStupSTOP . ... 21
9.1.83 Fotobunky . ... ... 21
9.1.4 Fotosenzor FT210B . ....... ... ... .. 22
9.1.5 Motorvrezme SLAVE . ......... ... ... ... ... 22
9.1.6 Naditanie dalSich zariadeni . . ... ................. 23
9.1.7 Zapojenie radiového prijimacaSM ... .............. 23
9.1.8 Zapojenie a instalacia nudzovej batérie . .. .......... 24
9.1.9 Zapojenie programatora OView . . . ... ... 25
9.1.10 Zapojenie systému na sinecnd energiu Solemyo . . . . . . 25
SERVISVYROBKU . .............cciiiiii i innnns 26
LIKVIDACIAVYROBKU . ...........coivvninnnnn.. 26
TECHNICKE PARAMETRE ... ........cooivnnn... 27
ZHODA . ... e 28

1.1

N
N

AN

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE
VYSTRAHY

VSEOBECNE VYSTRAHY

POZOR! Dolezité upozornenia tykajice sa bez-
pec¢nosti. Dodrzujte vSetky inStrukcie, pretoze
chybna montaz moéze sposobit vazne skody.

POZOR! Doélezité upozornenia tykajlice sa bez-
pecnosti. Kvoli bezpecnosti osob je dolezité
dodrziavat tieto instrukcie. Odlozte si tento
navod.

Podla najnov$ej eurdpskej legislativy musi rea-
lizacia automatického zariadenia splhat harmo-
nizované normy stanovené platnou smernicou o
strojovych zariadeniach, ktoré umozniujua vyhla-
sit predpokladani zhodu automatického zaria-
denia. S ohfadom na to, vSetky operacie tyka-
juce sa pripojenia k elektrickej sieti, testovania,
uvedenia do prevadzky a servisu vyrobku musia
byt vykonané vyhradne kvalifikovanym a skuse-
nym technikom!

Aby sa zabranilo akémukolvek nebezpeéenstvu
pri neoc¢akavanom resetovani tepelného vypi-
nac¢a, toto zariadenie nesmie byt napajané
prostrednictvom externého spinacieho zaria-
denia, ako napriklad ¢asovaé, alebo zapojené na
obvod, na ktorom je pravidelne zapinané alebo
vypinané napajanie.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

- ESte pred zacCiatkom montéze skontrolujte “ Technické
parametre vyrobku”, najma &i je tento vyrobok vhodny
na automatizovanie vasho vjazdu. Ak nie je vhodny,
NEZACINAJTE montéaz.

- VWrobok sa nesmie pouzivat skér, ako bolo vykonané
uvedenie do prevadzky, ako popisuje kapitola “Kolaudacia
a uvedenie do prevadzky.”

- Skoér ako zaCnete vyrobok montovat, skontrolujte, Ci je
vSetok materidl, ktory budete pouZzivat, vo vybornom
stave a vhodny na pouzitie.

- Vyrobok nie je urCeny na pouzivanie osobami (vratane
deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo mentélne
schopnosti sU obmedzené, alebo ktorym chybaju
potrebné skusenosti Ci znalosti.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi zariadeniami
vyrobku. Dialkové ovladace drzte daleko z ich dosahu.

- Na sieti napdjania zariadenia instalujte vypinac (nie je
sUCastou balenia) s takou vzdialenostou otvorenia
kontaktov, ktora umoznuje kompletné vypnutie za
podmienok uvedenych v kategdrii prepatia Ill.

- Pocas montaze manipulujte s automatickym zariadenim
opatrne, aby nepriSlo k stlaCeniu, narazu, padu alebo
kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Nedavajte
vyrobok do blizkosti zdrojov tepla, nevystavujte ho
otvorenému ohnu. Takéto zaobchadzanie ho mobze
poskodit alebo spdsobit poruchy a nebezpecné situacie.
Ak by sa takéto nieCo stalo, ihned zastavte montaz a
obratte sa na Asistencnu sluzbu Nice.

- Vlyrobca sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za Skody na
majetku alebo osobach spbsobené nedodrZzanim
inStrukcii uvedenych v navode na montéz. V takychto
pripadoch prepada aj zaruka na vady materialu.

- Hiladina akustického tlaku vazenej emisie A je nizsia ako
70 dB(A).

- Cistenie a servis, ktory je v kompetencii pouzivatela,
nesmu vykonavat deti bez dozoru.



1.2

Pred zasahom do zariadenia (servis, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od siete napajania a pripadnej nudzovej
batérie.

Zariadenie pravidelne kontrolujte, najméa kable, pruziny a
drziaky, aby ste vCas odhalili pripadné zlé vyvazenie a
znaky opotrebenia alebo poskodenia. Nepouzivajte
zariadenie, ak je potrebna jeho oprava alebo nastavenie,
pretoZze chyba montaZze alebo nespravne vyvazenie
automatického zariadenia mdzu spdsobit Skody.

Obalovy materiél vyrobku musi byt zlikvidovany pri plnom
dodrziavani predpisov platnych vo vasej krajine.

Pri praci s ovladaémi sa uistite, Ze osoby sa zdrziavaju v
dostatocnej vzdialenosti od automatizacie.

PoCas vykonavania manévru sledujte automatické
zariadenie a drzte osoby v dostatoCnej vzdialenosti az do
ukon&enia pohybu.

Neovladajte vyrobok, ak sa v jeho blizkosti nachadzaju
osoby, ktoré vykonavaju prace na automatickom
zariadeni; pred vykonanim tychto prac vypnite elektrické
napéjanie.

Ak je poSkodeny kabel napdjania, tento musi byt
vymeneny bud vyrobcom alebo jeho asisten¢nou
sluZzbou, v kazdom pripade podobnou kvalifikovanou
osobou, aby sa predislo akémukolvek riziku.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

Pred montéazou pohonu skontrolujte, Ci su vSetky
mechanické Casti v dobrom stave, spravne vyvazené a &i
automaticka brana mobze byt spravne otvarana a
zatvarana.

Ak je brana, ktoru idete automatizovat, vybavena pesimi
dverami, treba do zariadenia doplnit kontrolny systém,
ktory bude branit fungovaniu pohonu, ked su peSie dvere
otvorené.

Uisite sa, Ze ovladacie prvky sa nachadzaju dostatocne
daleko od pohyblivych dielov, pricom vSak umoznuju
priamy vyhlad na zariadenie. Ak je pouzity selektor,
inStaluie sa do minimalnej vysky 1,5 m na zemou.
Ovladacie prvky by nemali byt volne pristupné.

Ak je otvaranie zariadenia riadené z protipoziarneho
systému, uistite sa, ze pripadné okna vacsie ako 200
mm sa zatvaraju prostrednictvom ovladacich prvkov.
Uisite sa, ze poCas pohybu nembze prist k ziadnemu

zakliesneniu medzi pohyblivymi a pevnymi Castami
zariadenia.

Umiestnite  trvalym spbsobom etiketu  popisujlcu
manuélny manéver do blizkosti prvku, ktory tento

manéver umozniuije.
Po namontovani pohonu sa uistite, ze mechanizmus,
ochranny systém a manualny manéver funguju spravne.

o POPIS VYROBKU
A UCEL POUZITIA

RUN1500 je pohon, ureny na automatizaciu posuvnych bran s
rezidenénym pouzitim. Vyrobok ma integrovanu elektronicku
riadiacu jednotku s hrebernovym konektorom. Elektrické zapojenia
smerom k externym zariadeniam su zjednoduSené vdaka pouzitiu
technologie “BlueBUS”, ktora umoznuje zapojenie viacerych za-
riadeni len pomocou 2 vodicov.

Ak je napajany zo siete, RUN1500 mb&ze hostit nudzovu batériu
(mod. PS124, volitelné prislusenstvo), ktora v pripade vypadku
napajania zaruCuje automatizacii vykonanie niekolkych manévrov.
V pripade preruSenia dodavky prudu je mozné odblokovat pohon
pomocou prislusného kitic¢a a branu posuvat ruéne (pozri odsek
“Rucné odblokovanie a zablokovanie motora’.

Automatizacia umozniuje montaz rdozneho prislusenstva, ktoré
zvySuju jej funkénost a zaruduju bezpecnost.

Akékolvek iné pouzitie, odliSné od tu popisaného,
sa povazuje za nevhodné a zakazané!

2.1 ZOZNAM CASTIi, KTORE TVORIA VYROBOK

RUN1500 ma integrovanu elektronicku riadiacu jednotku s hre-
befiovym konektorom. “Obr. 17 znazomuje hlavné &asti, ktoré
tvoria vyrobok.
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VSTUPNE KONTROLY PRED MONTAZOU

Montaz zariadenia musi vykonat kvalifikovany
personal v sulade so zakonmi, normami a prav-
nymi predpismi, ako aj v sulade s tymito inStruk-
ciami.

Pred inStalaciou vyrobku je potrebné:

Skontrolovat stav dorucenia.

Uistit sa, ze vSetok pouzity material je vo vybornom stave a
vhodny na zamyslané pouZitie.

Skontrolovat, &i je konstrukcia brany vhodna na automatizaciu.
Skontrolovat, & vaha a rozmery kridla sU v ramci limitov
uvedenych v odstavci "Obmedzenie pouzitia vyrobku".
Porovnanim hodnét uvedenych v kapitole "TECHNICKE
PARAMETRE" skontrolovat, &i sila potrebna na posun kridla je
menSia ako polovica "maximalneho krdtiaceho momentu" a sila
potrebna na udrzanie kridla v pohybe je mensSia ako polovica
"nominalneho krutiaceho momentu”. Tu sa odporuca hranica
50 % sil, pretoze nepriaznivé klimatické podmienky mozu zvysit
trenie.

Skontrolovat, &i na celej drahe brany, tak pri zatvarani ako pri
otvarani, nie sU miesta so zvysenym trenim.

Skontrolovat, i nehrozi vykolajenie kridla.

Skontrolovat pevnost mechanickych dorazov a uistit sa, ze sa
nezdeformuju, ani keby kridlo prudko narazilo na doraz.
Skontrolovat, Ci je kridlo vyvazené, t.j. ze zostane nehybné, ak
sa zastavi v lubovolnej polohe.

Skontrolovat, ¢i miesto, kde sa ma produkt inStalovat, nie je
vystavené zaplavam. Pripade sa mdze vyrobok nemontovat vo
vhodnej vyske nad zemou.

Skontrolovat, C¢i zéna upevnenia pohonu umoZfiuje jeho
odblokovanie a lahky a bezpecny manualny manéver.
Skontrolovat, ¢i sU upeviovacie body réznych zariadeni na
miestach chranenych proti narazom a &i s montazne povrchy
primerane pevné.

Neponorit Casti automatizacie do vody alebo inych tekutin.
Neumiestriovat vyrobok do blizkosti plameriov alebo zdrojov
tepla, do potencidlne vybusného prostredia, obzviast kyslého
alebo slaného, pretoze to by mohlo vyrobok poSkodit a
spbsobit poruchy alebo nebezpecné situacie.

Ak su vo vnutri kridla alebo v oblasti pohybu kridla integrované
pesie dvere, uistite sa, ze nebrania normalnemu pohybu a
pripadne instalujte vhodny blokovaci systém.

Riadiacu jednotku pripojte k elektrickému vedeniu vybavenému
bezpecnostnym uzemnenim.

Branu pripojte k uzemneniu v sulade s platnymi predpismi.

Na elektrickom vedeni musi byt nainStalované zariadenie zabez-
pecujuce Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie
zariadenie by malo mat kontakty s takou vzdialenostou v otvo-
renom stave, ktora umoznuje Uplné odpojenie za podmienok
uréenych v kategorii prepatia Ill, v stlade s pravidlami montaze.
V pripade potreby toto zariadenie zaistuje rychle a bezpecné
odpojenie napéjania, preto by malo byt na mieste viditelnom od
automatizacie. Ak je vSak toto zariadenie umiestnené na nie
viditelnom mieste, musi byt vybavené systémom, ktory blokuje
pripadné nahodné alebo svojvolné pripojenie napdjania, aby sa
wylUcili vSetky hrozby. Odpojovacie zariadenie sa nedodava s
produktom.

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Udaje o UZitkovych vlastnostiach vyrobku st uvedené v kapitole
"“TECHNICKE PARAMETRE" a su to jediné hodnoty, ktoré
umoznuju spravne posudenie vhodnosti pouZitia.

Konstrukéné parametre vyrobku ho robia vhodnym pre posuvné
kridla v sulade s obmedzeniami uvedenymi v nasledovnych

tabulkach.

Skutocna vhodnost vyrobku na automatizaciu konkrétnej posuv-
nej brany zavisi od trenia a dalSich faktorov, vratane doc¢asnych,
ako je pritomnost ladu, ktory by mohol prekazat pohybu kridla.

Na skutoCné posudenie je absolitne nevyhnutné zmerat silu
potrebnl na pohyb kridla po celej jeho drahe a uistit sa, ze
"nominalneho  krdtiaceho  momentu®
uvedeného v kapitole "TECHNICKE PARAMETRE" (odporuca
sa marza 50 %, kedze nepriaznivé klimatické podmienky mdozu
viest k zvySenému treniu). Okrem toho pre urCenie poctu cyklov
za hodinu, poctu po sebe iducich cyklov a maximalnej povolenej
rychlosti treba brat do Uvahy Udaje v nasledovnych tabulkach.

nepresahuje  polovicu

Tabulka 1

Dlsiaricla(r) | MAXBRCel [Max, pocet oo sebe
Do 4 60 30

4:6 40 20

6+7 34 17

7+8 30 15

8+10 20 12

10 =12 20 10

12+14 17 8

RUN1500 - OBMEDZEN

Vaha kridla (kg)

Tabulka 2

A SUVISIACE S VAHOU KRiDLA

Percentualny
pomer cyklov

Max. povolena
rychlost

Do 200 100% V6 = Najrychlejsie
200 + 400 100% V6 = NajrychlejSie
400 + 500 95% V6 = Najrychlejsie
500 = 600 90% V5 = Velmi rychlo
600 = 700 85% V5 = Velmi rychlo
700 + 800 80% V5 = Velmi rychlo
800 + 900 75% V5 = Velmi rychlo
900 + 1000 70% V4

1000 + 1200 65% V4

1200 + 1350 60% V3

1350 + 1500 55% V3

Dizka kridla umoZfiuje ursit maximalny pocet cyklov za hodinu a
po sebe iducich cyklov, zatial o vaha kridla umoznuej urcit
percentudlne znizenie cyklov a maximalnu povolend rychlost;
napriklad ak je kridlo dihé 5 m, bolo by moznych 40 cyklov/hod. a
20 po sebe iducich cyklov, ale ak kridlo vazi 650 kg, treba ich
znizit na 85%, vysledok je teda priblizne 34 cyklov/hod. a 17 po
sebe iducich cyklov, zatial €0 maximalna povolena rychlost je V5:
“Velmi rychlo”. Aby sa prediSlo prehriatiu, riadiaca jednotka ma
obmedzova& manévrov, ktory pocita zatazenie motora a trvanie
cyklov a zasiahne pri prekroCeni maximalnej limitnej hodnoty.
Obmedzova¢ manévrov meria aj teplotu okolia, ¢o dodatocne
znizuje poCet manévrov v pripade mimoriadne vysokej teploty.



3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost je priemerna ekonomické trvacnost vyrobku. Zivotnost
zariadenia do znaCnej miery zavisi od indexu obtiaznosti
manévrov, Gize suctu vsetkych faktorov ovplyvnujlcich opotre-
benie vyrobku.

Ak chcete odhadnut Zivotnost vaSej automatizacie, postupujte
nasledovne:

1.  Spoditajte hodnoty poloziek z "Tabulky 3" tykajlce sa
podmienok inStalacie.

2. V grafe na "Obrazku 2" nakreslite zvislu Ciaru od stanove-
nej hodnoty po priesecnik s krivkou. Z tohto bodu tahajte
vodorovnu &iaru, kym sa nepretne s d&iarou "cykly
manévrov". Ur¢ena hodnota je odhadovana zivotnost vasho
vyrobku.

Hodnoty zivotnosti, uvedené v grafe, sa daju dosiahnut len vtedy,
ak bude prisne dodrziavany plan udrzby, pozri kapitolu "SERVIS
VYROBKU". Zivotnost vyrobku sa odhaduje na zaklade projek-
tovych vypoctov a vysledkov skusok vykonanych na prototypoch.
Kedze je to odhad, nepredstavuje Ziadnu zaruku skutolnej
zivotnosti vyrobku.

Priklad vypoctu Zivotnosti: automatizacia s branou dlhou
6,5 m s vahou 450 kg, umiestnenou pri mori

V "Tabulke 3" sU uvedené "ukazovatele obtiaznosti" pre tento
typ instalacie: 10% ("dizka kridla"), 20% ("vaha kridla") a 15%
("pritomnost prachu, piesku alebo soli").

Tieto ukazovatele treba spocitat pre vypoCet celkového
ukazovatela obtiaZnosti, ktory je v tomto pripade 45%. Na
zaklade najdenej hodnoty (45%) néjdite v grafe na vodorovnej osi
("ukazovatel obtiaznosti') hodnotu zodpovedajucu  "cyklom
manévrov", ktoré bude méct nas vyrobok vykonat pocas svojej
zivotnosti = priblizne 200.000 cyklov.

Tabulka 3
Ukazovatel obtiaznosti
< 6m 5%
o . 6+9m 10%
Dizka kridla 9:12m 5%
12+14m 20%
100+200kg 5%
200+400kg 10%
400+600kg 20%
Vaha kridla 600+800kg 30%
800+:1000kg | 40%
1000+1200kg | 50%
1200+1500kg | 60%
Teplota okolia vyssia ako 40°C
alebo nizsia ako 0°C alebo 20%
vihkost vysSia ako 80%
Pritomnost prachu, priesku alebo soli | 15%
Navsvt_avenie rﬁchllosti motora 15%
vysSie ako “L4 rychlo”
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3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a Stitok (A), ktory umozriuje identifikaciu
vyrobku, su uvedené na "Obrazku 3".
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3.4 PRIPRAVA MONTAZE
Obrazok ukazuje priklad automatického zariadenia realizovaného s dielmi Nice.

Horeuvedené diely su rozmiestnené podla typickej a zauzivanej
schémy. Vyuzite ako priklad schému na "Obrazku 4" a urcite
pribliznd polohu, v ktorej bude inStalovany kazdy jeden diel

planovany vo vasej inStalacii.

Identifikator

Tabulka 4

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Specifikacia kablov

1

Kabel NAPAJANIA MOTORA
1 kabel 3 x 1,5 mm?
maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKA
1 kabel 2 x 0,5 mm?
maximalna dizka 20 m

Kabel ANTENY
1 koaxialny kabel, typ RG58
maximalna dizka 20 m; odporuc¢ana <5 m

Kabel MOBILNYCH HRAN
1 kabel 2 x 0,5 mm? [poznamka 4]
maximalna dizka 30 m [poznamka 5]

Kabel PEVNYCH HRAN
1 kébel 2 x 0,5 mm? [poznamka 4]
maximélna dizka 30 m

Kabel FOTOBUNIEK
1 kabel 2 x 0,5 mm?
maximalna dizka 30 m [poznamka 2]

Kabel KLUCOVEHO PREPINACA
2 kable 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]
maximalna dizka 50 m
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A Klucovy prepinac Poznamka 1 Ak je napdjaci kabel dihsi ako 30 m, treba pouZit
B Fotobunky na stipiku kébel s vacsim prierezom (3 x 2,56 mm? a v
C Primarna hrana pevna (volitelna) blizkosti automatizacie inStalovat bezpecnostné
D Fotobunky uzemnenie.
E Primarna hrana mobilna ) Y » o
F Ozubeny hrebers Poznamka 2 Ak je kébel Bluekv)gs ([Z”hSI ak9v3v§) m, ale maximalne
G Sekundara hrana pevna (volitelnd) 50 m, treba pouZit kabel s vacsim prierezom (2 x 1
H RUN1500 mm?).
I Majak SJHTGQFOVG\HOU antepou _ ) Poznamka 3 Tieto dva kable mdZete nahradit jedinym kablom 4
J Sekundarna hrana mobilna (volitelna)

x 0,5 mm2.

Poznamka 4 Ak je pritomna viac ako jedna hrana, pozri odsta-

vec "Vstup STOP"
zapojenia.

pre typ odporucaného

Poznamka 5 Na pripojenie mobilnych hran na posuvné kridia

N

N
N

treba pouzit vhodné zariadenia, ktoré umoznuju
elektrické pripojenie, aj ked je kridlo v pohybe.

Pred insStalaciou pripravte elektrické kable
potrebné pre vase zariadenie v sulade s "Obraz-
kom 4" a adajmi v kapitole "TECHNICKE PARA-
METRE".

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ
prostredia, v ktorom sa vykonava montaz.

Pocas ukladania prechodiek elektrickych kablov
berte do dudvahy, ze v désledku mozného
hromadenia vody v derivaénych krabiciach
mozu spojovacie potrubia spdsobit kondenzaciu
v riadiacej jednotke, ¢o mdéze poskodit elektro-
nické obvody.



3.5 MONTAZ MOTORA

& Nespravna montaz moze viest k vaznym
zraneniam os0b, ktoré vykonavaja pracu a ktoré
budu zariadenie pouzivat.

Pred zacéatim montaze automatizacie vykonajte
previerky popisané v odstavcoch "Vstupné
kontroly pred montazou" a "Obmedzenie pouzi-
tia vyrobku".

W Pred zacéatim montaze sa odporuc¢a nastavit

kridlo brany do polovice drahy a potom pripevnit
motor k zakladovej platni. Tymto spésobom sa
zabezpeci automatické nastavenie mechanic-
kych dorazov.

Ak uz nosna plocha existuje, pohon by sa mal upevnit priamo na

Au prostrednictvom vhodného materidlu, ako suU napriklad

samoroztazné hmozdinky.

V opacénom pripade pre instalaciu motora treba:

1. Vykopat zaklad primeranych rozmerov vychadzajuc z uve-
denych referencnych kot.
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2. Pripravit jedno alebo viac potrubi na prechod elektrickych

kablov.

~
\_ J
3. Pripevnit $tyri kotvy (A) k zékladovej platni, zalozit jednu
maticu pod a jednu nad platfiu; spodna matica sa zatiahne
tak, aby zavitova Cast kotvy vyCnievala priblizne 30+40 mm
nad platfiou.
4 ™
FEE 30+40 mm
B
oA
NG J
4, Naliat betén a pred zacatim tuhnutia polozit zakladovu
platiu (B) podla predtym stanovenych vzdialenosti;
skontrolovat, ¢i je doska rovnobezna s kridlom a dokonale
vo vodovahe.
5. Pockat na Uplné stuhnutie beténu.
6. Odstranit dve horné matice z platne (C).




7.  Postavit motor (D) na platriu.

8. Skontrolovat, &i je otvor dokonale rovnobezny s kridlom,
potom mierne dotiahnut dodané Styri matice a podiozky.

~

J

9. Teraz, ak uz je ozubeny hreber namontovany, poriadne
zatiahnut  upevniovacie matice motora, zakryt ich
prislusnymi  zéslepkami ("Obrazok 12") a nastavit

mechanické dorazy podla popisu v odstavci "Nastavenie
mechanickych dorazov".

Ak ozubeny hreben treba eSte namontovat, postupujte nasle-
dovne:

10. Odblokujte motor, ako je popisané v odstavci "Ruéné
odblokovanie a zablokovanie motora".

11.  Rucne posurite kridlo do vzdialenosti miniméine 50 cm od
koncového dorazu (pri zatvoreni).

12.  Umiestnite ozubeny hreber na ozubené koleso motora a
skontrolujte, ¢i zaCiatok hrebena licuje zadiatok kridla.

4 )
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13.

Skontrolujte, Ci je medzi ozubenym kolesom a hreberniom
po celej dizke dodrzany volny priestor 1+2 mm.

14.  Upevnite ozubeny hrebert na kridlo pomocou vhodného
kotviaceho materialu.
~
\_ J
15. PosuUvajte kridlo a vzdy pouZite ozubené koleso ako
referencny bod na upevnenie dalSich dielov ozubeného
hrebena.
16.  Odrezte poslednu, prebyto¢ni Sast ozubeného hrebenia.
17.  Viackrat otvorte a zatvorte kridlo a skontrolujte, ¢i sa ozu-
beny hreben spravne pohybuje po ozubenom kolese s
maximalnou ochylkou 5 mm.
18.  Silno dotiahnite matice upevriujlice motor a uistite sa, Ze je

pevne pripevneny k zemi.
zaslepkami (E).

Matice zakryte prisluSnymi

~




3.6 NASTAVENIE MECHANICKYCH
KONCOVYCH SPiINACOV

Pri nastavovani koncovych spinacov postupujte nasledovne:

1. Odblokujte motor pomocou Specialneho kluca (pozri odsta-
vec "Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora").
2 Rucne vykonajte cely manéver otvorenia a zatvorenia kridla,

aby ste umoznili automatické nastavenie mechanickych
koncovych spinacov.

Pri vykonavani tohto manévru skontrolujte, ¢i
ozubeny hreben beZi rovhomerne po ozubenom
kolese s odchylkou maximalne 5 mm a &i je po
celej dizke vola 1+2 mm medzi ozubenym kole-
som a hrebenom.

~

3. Nakoniec ru¢ne posunte kridlo do polovice drahy a
zablokujte motor pomocou Specialneho kltc¢a (pozri odsta-
vec "Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora").

3.7 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
MOTORA

Motor je vybavenym mechanickym odblokovacim systémom,
ktory umoznuije ru¢né otvaranie a zatvaranie brany.

Tieto manualne Cinnosti by sa mali vykonavat v pripade vypadku
elektrickej energie, poruch fungovania alebo pocas montaze.

Pre odblokovanie:

4. Zasunte a otocte kIU¢ (A) v smere hodinovych ruciCiek o
90°.
e I

NG J
5. Teraz mbzete kridlo ruéne posunut do pozadovanej polohy.

Pre zablokovanie:
1. Otocte kIU¢ (A) proti smeru hodinovych ruciciek o 90°.
2. \Vytiahnite KIUE.

4  ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 VSTUPNA KONTROLA

AN

Vsetky elektrické zapojenia sa musia vykonavat
bez pritomnosti elektrického napajania zo siete
a s odpojenou nudzovou batériou (ak je instalo-
vana v automatizacii).

N

Ak chcete vykonat elektrické zapojenia:

1. Privedte vSetky pripajacie kable k jednotlivym zariadeniam a
nechajte ich o 20+30 cm dihSie ako treba. Informacie o
type kablov najdete v "Tabulke 4" a o zapojeniach na
"Obrazku 4".

2. V3etky kéble, ktoré vstupuji do motora, uviaZte pomocou
kablovej pasky a pasku umiestite kiisok pod vstupny otvor
kablov.

Zapojenia moézZe vykonavat iba kvalifikovany

personal.

3. Pripojte napéjaci kabel (A) k prislusnej svorke, ako je zna-
zornené na obrazku,

potom pomocou dalSej pasky

o

J

4, Vlykonajte zapojenia dalSich kablov podla schémy na
"Obrazku 16" a "Obrazku 17". Pre ulahCenie tejto Cin-
nosti su svorky vyberatelné.

5. Po dokonceni zapojeni zablokujte kable v prislusnych kriz-
koch. Nadbyto¢na Cast kabla antény sa pripevni k ostat-
nym kablom.

4 )
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|| Pre zapojenie 2 motorov na protilahlych krid-
lach pozri odstavec "Motor v rezZime SLAVE".



4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 5
ELEKTRICKE ZAPOJENIA
Svorky Popis
FLASH Vystup pre jeden alebo dva majaky Nice alebo podobné svetlo s jedinou Ziarovkou 12 V max. 21 W.
Vystup "Kontrolka otvorenej brany"; mdze sa pripojit jedna signalizacna Ziarovka 24 V max. 4 W.
OGl Mbze byt programovany aj pre iné funkcie, pozri odstavec "Programovanie druhej trovne (nastavitelné para-
metre)".
K tejto svorke sa mbzu pripojit kompatibilné zariadenia. VSetky su prepojené paralelne iba s dvomi vodiémi, cez ktoré je
BLUEBUS doddavané elektrické napajanie a ktorymi sa vysielaju signaly do riadiacej jednotky.
DalSie informacie o BlueBUS najdete v odstavci "BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavia prebiehajuci manéver. Pouzitim vhodnych pripojeni je
STOP mozné na vstup zapojit kontakty typu "Normélne zatvorené", typu "Normalne otvorené" alebo zariadenia s konstan-
NO-NC-8K2 tnym odporom.
DalSie informacie o STOP najdete v odstavci "Vstup STOP".
Sbs Vstup pre zariadenia, ktoré riadia pohyb v rezime Krok za krokom; mdzu sa pripojit kontakty typu "Normalne otvorené".
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré riadia iba otvaraci pohyb; mézu sa pripojit kontakty typu "Normélne otvorené".
CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré riadia iba zatvaraci pohyb; mdzu sa pripojit kontakty typu "Normalne otvorené".
AUX IN Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo zastavia prebiehajuci manéver; mézu sa pripojit kontakty typu "Normalne
e zatvorené".
LI 7 L) Pomocou zariadenia Oview je mozné zmenit fungovanie vstupu; z vyroby je vstup konfigurovany ako ALT.
AERIAL Vstup pre pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je integrovana v majéku, alternativne je mozné pouzit externu
anténu.
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5 ZAVERECNE KONTROLY
A SPUSTENIE

Pred zaCatim fazy kontroly a spustenia automatizacie sa odpo-
rdca umiestnit kridlo do polovice drahy tak, aby sa mohlo volne
pohybovat v smere otvarania aj zatvarania.

5.1 VYBER SMERU
V zavislosti od polohy motora voci kridlu je potrebné zvolit smer

otvaracieno manévru. Ak sa ma kridlo otvarat dolava, nastavte
prepinac viavo ako na "Obrazku 18".

18]

Ak sa ma kridlo otvarat doprava, nastavte prepinac vpravo ako na
"Obrazku 19".

)

5.2 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi byt vykonané skuse-
nym a kvalifikovanym personalom, s potrebnymi
nastrojmi a v plnom sulade s platnymi zakonmi,
normami a predpismi.

Ihned po zapnuti napgjania vyrobku sa odporica vykonat

niekolko jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, ¢i led BlueBUS blika pravidelne s frekvenciou
jeden zablesk za sekundu.

2, Skontrolujte, Ci blikaju aj led na fotobunkach (tak na TX ako
na RX); nie je dblezity typ zableskov, ten zavisi od inych
faktorov.

3.  Skontrolujte, &i majak zapojeny na vystup FLASH a
kontrolka zapojena na vystup OGI su zhasnuté.

Ak sa tak nestane, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
dbkladne skontrolujte elektrické zapojenia.

DalSie informécie potrebné na hladanie a diagnostiku porich
najdete v odstavci "RieSenie problémov".

5.3 NACITANIE ZARIADENI

Po pripojeni napdjania treba nechat riadiacu jednotku rozpoznat
zariadenia pripojené k vstupom "BlueBUS" a "STOP". Pred
touto fazou led "L1" a "L2" blikaju, ¢o naznaCuje potrebu
nacditania zariadeni.

Faza nacitania sa musi vykonat aj vtedy, ked
riadiaca jednotka nema pripojené Ziadne zaria-
denie.

Za tymto ucelom:
1. SU&asne stladte a podrzte tlacidla [Open A]a [Stop/Set].

2. Uvolnite tladidla, ked led "L1" a "L2" za¢nu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach).

3. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci
naditanie zariadeni.

4. Na konci tejto fazy led "Stop" musi svietit a led "L1" a "L2"
musia zhasnut (mdzu zacat blikat led "L3" a "L4").
e ™
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Faza nacitania pripojenych zariadeni sa mbze kedykolvek
zopakovat, aj po montéazi, napriklad v pripade pridania dalsieho
zariadenia. Informacie o novom nacditani najdete v odstavci
"Nacitanie d'alSich zariadeni".

5.4 NACITANIE DLZKY KRiDLA

Po nacitani zariadeni za¢nu blikat led "L3" a "L4"; to znamena, Ze
treba nechat riadiacu jednotku rozpoznat dizku kridla (vzdialenost
od koncového spinaca zatvérania po koncovy spina¢ otvarania).
Toto meranie je potrebné pre vypocet bodov spomalenia a bodu
Ciastocného otvorenia.

Za tymto ucelom:

1. SU&asne stladte a podrzte tlagidia [Close W] a [Stop/Set],

2, Uvolnite tlacidla, ked sa zacne manéver (priblizne po 3 se-
kundach).

3. Skontrolujte, &i vykonavany manéver je otvaranie, inak
stlaCte tladidlo [Stop/Set] a starostlivo skontrolujte odsta-
vec "Vyber smeru"; potom zopakuijte postup od bodu 1.

4. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonc¢i manéver otvarania
az do dosiahnutia koncového spinaca pri otvoreni; hned
potom sa zaCne manéver zatvarania.

5. PocCkajte, kym riadiaca jednotka dokon&i manéver
zatvarania.
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Ak sa tak nestane, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
dokladne skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informacie potrebné na hladanie a diagnostiku porich
najdete v odstavci "RieSenie problémov".

1



5.5 KONTROLA POHYBU BRANY

Po nagftani dizky kridla sa odportca vykonat niekolko manévrov a
skontrolovat spravny pohyb brany.
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Za tymto ucelom:
1. Stlacte tlacidlo [Open A] na ovladanie manévru otvorenia.

Skontrolujte, i otvaranie brany prebieha hladko, bez zmien
rychlosti; az ked kridlo pride na 70 az 50 cm od koncového
spinaca pri otvoreni, musi spomalit a zastavit zasahom
koncového spinaca 2-3 cm pred mechanickym dorazom
pri otvoreni.

2. Stlacte tlacidlo [Close W] na ovlddanie manévru zatvore-
nia. Skontrolujte, Ci zatvaranie brany prebieha hladko, bez
zmien rychlosti; az ked kridlo bude na 70 az 50 cm od
koncového spinaCa pri zatvoreni, musi spomalit a zastavit
zasahom koncového spinaca 2-3 cm pred mechanickym
dorazom pri zatvoreni.

3. PoCas manévru skontrolujte, ¢i majak blika v intervaloch:
0,5 s svieti a 0,5 s zhasnuty. Ak je pritomna aj kontrolka
zapojena na svorku OGI, skontrolujte jej zablesky: pomalé
pri otvarani, rychle pri zatvarani.

4. Vykonajte niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov s
cielom odhalit pripadné vady montaze a nastavenia alebo
iné anomalie, ako napriklad miesta s vac¢sim trenim.

5. Skontrolujte, & upevnenie motora, ozubeného hrebena a
konzol koncovych spinacov je pevné, stabilné a dostato¢ne
odolné aj pri prudkom zrychleni alebo spomaleni pohybu
brany.

5.6 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Ak potrebujete napdjat externé zariadenia, napriklad bezdotykovy
CitaC transponderovych kariet alebo podsvietenie kltucového
prepinaca, mbzete odobrat napdjanie, ako je znazornené na
obrazku.

Napdjacie napatie je 24 V= -30% + +50% s maximalnym dostup-
nym pradom 100 mA.
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6 KOLAUDACIA A UVEDENIE
DO PREVADZKY

Toto sU najddlezitejSie fazy v realizacii automatického systému,
ktorych Ucelom je zaruCit maximalnu bezpeCnost zariadenia.
Kolaudacia mbze byt pouzitéa aj na pravidelnl kontrolu zariadeni,
ktoré tvoria automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia do prevadzky musi
vykonat kvalifikovany a skiiseny personal, ktory
rozhodne, aké skusky su potrebné v zavislosti od
pritomnych rizik a skontroluje, ¢i boli dodrzané
zakony, normy a nariadenia, obzvlast poziadavky

normy EN 12445, ktora stanovuje skusSobné
metédy previerok automatickych branovych
systémov.

Pridavné zariadenia podliehaju zvlastnej kolaudacii jednak kvali ich
funkénosti, jednak kvoli spravnej spolupraci s riadiacou jednotkou.
Pozri navody na montaz jednotlivych zariadeni.

6.1 KOLAUDACIA

Ak chcete vykonat kolaudaciu:

1. Skontrolujte, i bolo prisne dodrzané vSetko, Co je uvedené
v kapitole "VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY".

2, Odblokujte motor, ako je popisané v odstavci "Ruéné
odblokovanie a zablokovanie motora".

3. Skontrolujte, ¢i je mozné rucne otvarat a zatvarat branu
silou, ktora nepresahuje 390 N (cca 40 kg).

4.  Zablokujte motor.

5. Pomocou ovadacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo,
kluCovy prepina¢ atd.) vykonajte skusky otvorenia,
zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa, Ze pohyb brany
zodpoveda oCakavanému. Odporuca sa vykonat viaceré
skusky, aby bolo mozné posudit pohyb brany a odhalit
pripadné vady montaze, alebo nastavenia, ako aj
pritomnost bodov nadmerného trenia.

6. Skontrolujte, jedno po druhom, spravne fungovanie
vSetkych bezpecnostnych zariadeni v inStalacii (fotobunky,
citlivé hrany atd). V pripade zésahu niektorého zariadenia
led "Bluebus" na riadiacej jednotke vyda dva rychle
zablesky na potvrdenie, Ze rozpoznala udalost.

7. Ak boli nebezpecné situacie, vyvolané pohybom brany,
zachranené obmedzenim narazovej sily, treba vykonat
meranie sily v zmysle normy EN 12445, Pripadne ak sa
ovladanie "sily motora" pouziva ako pomocny systém na
znizenie narazovej sily, skisajte a ndjdite nastavenie, ktoré
ponuka najlepsie vysledky.

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

Zariadenie sa mdéZe uviest do prevadzky azZ po
vykonani vSetkych faz kolaudacie s pozitivnym
vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
vhodnym spoésobom informujte majitela o
nebezpeci a pripadnych zvySkovych rizikach.

Je zakazané cCiastocné alebo provizérne uvedenie
do prevadzky.



Ak chcete zariadenie uviest do prevadzky:

1. Pripravte  technickl  dokumentéciu,  tykajucu  sa
automatizacie, ktora musi obsahovat tieto dokumenty:
v8eobecny vykres automatického systému, schému
zapojenia, analyzu pritomnych rizik a prisluSnych prijatych
rieSeni, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vSetky pouZité
zariadenia a vyhlasenie o zhode, ktoré vyplInil montér.

2. V blizkosti brany trvalo pripevnite Stitok alebo nalepku, ktora
opisuje odblokovanie a ruény manéver ("Obrazok 24").
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3. Pripevnite na branu tabulku obsahujicu aspon tieto Udaje:
typ automatizacie, meno a adresu konstruktéra (zodpoved-
ného za "uvedenie do prevadzky"), sériové Cislo, rok vyroby

a znacku "CE".

4. Vyplite a odovzdajte maijitelovi vyhlasenie o zhode automa-
tizacie.

5. Vyplite a odovzdajte majitelovi "Navod na pouzivanie"
automatizacie.

6. Vyplrite a odovzdajte majitelovi "Plan servisu" automatizacie,
ktory obsahuje pokyny na udrzbu vsetkych zariadeni
automatizécie.

Pre vSetky uvedené dokumenty poskytuje Nice
prostrednictvom svojej technickej podpory:
navody na montaz, pokyny a predvyplnené
formulare.

/ PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set]
a[Close V] ("Obrazok"), ktoré sa pouzivaju jednak na ovladanie
riadiacej jednotky pocas skusobnych faz, jednak na programo-
vanie dostupnych funkcii.

4 )

ﬁif —L1...L8
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Programovatelné funkcie su dostupné na dvoch tdrovniach a
ich stav fungovania sa zobrazuje prostrednictvom 6smich led
"L1 ... L8" na riadiacej jednotke (led svieti = funkcia aktivna;
led zhasnuta = funkcia neaktivna).

7.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A] Tlacidlo na ovladanie otvarania brany
Tlacidlo vyberu vo faze programovania

[Stop/Set] Tlagidlo na zastavenie manévru
Ak je stlacené dihSie ako 5 sekudnd, umoZfuje vstupit do
fazy programovania.

[Close V] TlaCidlo na ovladanie zatvarania brany
Tlacidlo vyberu vo faze programovania
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7.2 PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

V8etky funkcie prvej Urovne su z vyroby naprogramované na "OFF" (vypnuté) a mézu byt kedykolvek zmenené. Informécie o réznych
funkciach najdete v "Tabulke 6".

7.2.1 Postup programovania na prvej arovni

Programovaci postup ma maximalny éas 10 sekind medzi stlaéenim jedného tla¢idla a druhého. Po
uplynuti tejto doby sa postup automaticky ukonci a systém si zapaméata zmeny vykonané do tej chvile.

Programovanie prvej Urovne sa vykonava nasledovne:

1. Stlacte a podrzte tladidlo [Stop/Set] do chvile, kym led "L1" zacne blikat.

2. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked led "L1" zac¢ne blikat.

3. Stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close ¥], aby sa zmenila poloha blikajlcej led na led predstavujicu funkciu, ktora ma byt
zmenena.

4, Stlacte tlacdidlo [Stop/Set], aby sa zmenil stav funkcie:

— kratke zablesky = OFF

— dlhé zablesky = ON

Pockajte 10 sekund (maximalny Cas) pre ukoncenie programovania.

o

|| Ak chcete nastavit iné funkcie "ON" alebo "OFF", pri vykonavani postupu zopakujte kroky 2 a 3.
Tabulka 6

FUNKCIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

Led Funkcia Popis

Funkcia AKTIVNA: po otvaracom manévri sa vykond pauza (v trvani naprogramovaného (:Dasu
L1 Automatické pauzy), po uplynuti ktorej riadiaca jednotka automaticky aktivuje zatvaraci manéver. Hodnota Casu
zatvorenie pauzy je z vyroby 30 sekund.

Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie je typu "poloautomaticky".

Funkcia AKTIVNA: spravanie sa meni v zavislosti od toho, & je alebo nie je aktivna funkcia
"Automatické zatvorenie".

Pri vypnutom "Automatickom zatvoreni': brana vzdy dosiahne polohu celkového otvorenia (aj v
pripade, Ze je fotobunka uvolnena skér). Po uvolneni Foto sa aktivuje automatické zatvorenie s pauzou
L2 Zatvorit po foto 5s.

Pri zapnutom "Automatickom zatvoreni": otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobuniek a
aktivuje sa automatické zatvorenie s pauzou 5 s.

Funkcia “Zatvorit po Foto” sa vZdy vypne pocas manévrov prerusenych prikazom Stop.

Funkcia NEAKTIVNA: ¢as pauzy bude taky, ako bol naprogramovany, alebo nebude automatické
zatvorenie, ak funkcia nie je aktivna.

Funcia AKTIVNA: v pripade vypadku pridu, aj chvilkového, ak riadiaca jednotka po obnoveni
napajania nacita otvorenU branu, automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-
sekundove blikanie vopred.

Funkcia NEAKTIVNA: po obnoveni elektrického napajania zostane brana na rovnakom mieste.

Funkcia AKTIVNA: po 1 minGte od ukongenia manévru riadiaca jednotka vypne vystup BlueBUS (a
tym aj zariadenia) a vSetky led okrem led BlueBUS, ktora bude blikat pomalSie. Ked riadiaca jednotka
L4 Stand by dostane prikaz, obnovi piné fungovanie.

Funkcia NEAKTIVNA: nebude Ziadne zniZzenie spotreby.

Je to uzitoéné najma pocas fungovania s nlidzovou batériou.

Funkcia AKTIVNA: vypne sa postupné zrychlenie na zadiatku ka?dého manévru, o umozriuje
dosiahnut maximalnu silu rozbehu; je to prospesné v situaciach vysokého statického trenia, napriklad v

L3 Vzdy zatvorit

LS Sfeedel pripade, Ze kridlo blokuje sneh alebo lad.

Funkcia NEAKTIVNA: manéver zacCina postupnym zrychlenim.

Funkcia AKTIVNA: medzi zapnutim majaka a zadiatkom manévru je mozné pridat 3-sekundovt
L6 Blikanie vopred pauzu s cielom véasneho varovania pred nebezpecenstvom.

Funkcia NEAKTIVNA: signalizicia majaka sa zhoduje so zaliatkom manévru.
L7 "Zatvorit" bude Funkcia AKTIVNA: vstup "Zatvorit" riadiacej jednotky zmeni svoje fungovanie na "Ciastocné

"Ciasto¢né otvorenie" otvorenie".

Funkcia ATiVNA: je moZné synchronizovat fungovanie 2 motorov na protilahlych kridlach, z ktorych

L8 Rezim "Slave" (sluha) jeden motor pini funkciu Master a druhy Slave; podrobné informéacie najdete v odstavci "Motor v

rezime SLAVE".

|[/E£1]| Pocéas normalneho fungovania led "L1 ... L8" svietia alebo nesvietia podla stavu funkcie, ktoru
reprezentuja; napriklad "L1" svieti, ak je zapnuté "Automatické zatvorenie".
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7.3 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

VSetky parametre druhej Urovne su z vyroby naprogramované tak, ako je uvedené "SIVOU FARBOU" v "Tabulke 7" a mozu byt
kedykolvek zmenené. Parametre je mozné nastavit na stupnici od 1 do 8. Hodnotu zodpovedajicu kazdej led najdete v "Tabulke 7".

7.3.1 Postup programovania na druhej Grovni

Programovaci postup ma maximalny éas 10 sekiind medzi stlacenim jedného tlacdidla a druhého. Po
uplynuti tejto doby sa postup automaticky ukonc¢i a systém si zapamiata zmeny vykonané do tej chvile.

Programovanie druhej Urovne sa vykonava nasledovne:

1.
2.
3.

4,

5.
6.

Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] do chvile, kym led "L1" zacne blikat.

Uvolnite tladidlo [Stop/Set], ked led "L1" zaéne blikat.

Stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close W], aby sa zmenila poloha blikajlcej led na led predstavujlicu "vstupna led" para-
metra, ktory ma byt zmeneny.

Stlacte a podrzte tlacdidlo [Stop/Set]. Stéle so stlacenym tladidlom [Stop/Set]:

— pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujica aktualny stupen parametra, ktory ma byt zmeneny;

— stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close VW], aby sa zmenila poloha led predstavujica hodnotu parametra

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set].

Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) pre ukoncenie programovania.

|| Ak chcete programovat iné parametre, pri vykonavani postupu zopakujte kroky 2 az 4.

|| Hodnota zvyraznena sivou farbou ("Tabulka 7") znamena, Ze tato hodnota bola nastavena vo vyrobe.

Tabulka 7

Vstupng Parameter Led .. | Nastavena hodnota Popis
led (stuperi)

L1 5 sekund

L2 15 sekund

L3 30 sekund - / daut ok

. eguluje Cas pauzy, t.j. ¢as pred automatickym
L1 Cas pauzy tg gg zitzzg zat?/orejn!'m.,Jg Uéir%n)’l_liba vtgdy, ked je aktivae
Automatické zatvorenie.

L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 180 sekund

L1 Otvorit — stop — zatvorit — stop

L2 Otvorit - stop - zatvorit - otvorit

L3 Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit

. L4 Kondominiové , . ) ,

L2 |RUOKCIR | kom L5 |ondomiious 2 vaosko 2 s bud“Sop') | hoguligPOSPnostprkazor priadenich

L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2 s bude

"Ciasto¢né otvorenie")
L7 Osoba pritomna
L8 Otvorenig ”poloautomaticky“,
zatvorenie "osoba pritomna"

L1 Velmi pomaly

L2 Pomaly

L3 Stredne
L3 TG Y L4 Rl'lchlf Reguluje rychlost motora po¢as normélneho

L5 Velmi rychlo chodu.

L6 NajrychlejSie

L7 Otvorit "rychlo"; Zatvorit "pomaly"

L8 Otvorit "najrychlejSie", Zatvorit "rychlo"
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Vstupna Led .
led Parameter (stupeii) Popis
L1 Funkcia “Kontrolka otvorenegj brany”
L2 Aktivny, ked je brana zatvorena
L3 Aktivny, ked je brana otvorena Reguluje funkciu priradent k vystupu OGI (bez
L4 Vystup OGI L4 Aktivny s radiovym vystupom €. 2 ohladu na to, aké funkcia je priradena k vystupu,
L5 Aktivny s radiovym vystupom ¢&. 3 ked je aktivna, dodava napétie 24 V (-30% +50%)
L6 Aktivny s radiovym vystupom &. 4 s maximalnym vykonom 4 W).
L7 Kontrolka servisu
L8 Elektrozamok
L1 Najlahsia brana
L2 Velmi lahka brana
L3 éahké brana Reguluje systém riadenia sily motora, aby sa
. L4 tredna brana zhodoval s vahou brany. Systém riadenia sily meria
= Sila motora L5 Stredne-tazka brana aj teplotu okolia a automaticky zvySuje silu v
L6 Yazka brana pripade obzvlast nizkych teplbt.
L7 Velmi tazka brana
L8 NajtaZsia brana
L1 0,5m
L2 im
. L3 1,5m Reguluje mieru Giasto&ného otvorenia. Ciastodné
L6 Ciastoéné L4 2m otvorenie sa da ovladat 2. radiovym prikazom
otvorenie L5 25m alebo prikazom "Zatvorit", ak je funkcia "Zatvorit"
L6 3m programovana ako "Ciasto¢né otvorenie".
L7 34m
L8 4m
L1 Automatické (na zaklade obtiaznosti manévrov)
L2 1000
L3 2000
L4 4000 Reguluje pocet manévrov, po ktorych signalizuje
L7 Vyzva servisu L5 2000 poziadavku servisu automatizacie (vid odstavec
"Funkcia "Vyzva servisu"").
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (posledného)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 sl B PN Umozriuje skontrolovat typ anomadlie, ktord sa
L8 Zoznam L4 Vysledok 4. manévru vyskytla pocCas poslednych 8 manévrov (vid
anomalii L5 \lysledok 5. manévru odstavec "Histéria poruch").
L6 Vysledok 6. manévru
L7 \ysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

VSetky parametre moézu byt upravené bez akychkolvek obmedzeni; iba nastavenie "Sily motora" si mbze vyzadovat osobitnu

pozornost:

- Neodporuca sa pouzivat velké hodnoty sily na kompenzaciu skuto&nosti, Ze na niektorych miestach kridla dochadza k nadmernému
treniu; privela sily méze negativne ovplyvnit fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit kridlo.
- Ak sa riadenie "Sily motora" pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, po kazdom nastaveni sa musi zopakovat

meranie sily, ako je stanovené normou EN 12445,

- Opotrebenie a poveternostné podmienky ovplyviuju pohyb brany, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 Funkcia "Vzdy otvorit"

Funkcia "VZdy otvorit" je vlastnost riadiacej jednotky, ktora vam
umoznuje vzdy vykonat otvaraci manéver, ked prikaz "Krok-za-
krokom" trva dihsie ako 2 sekundy; to je uzitocné napriklad na
pripojenie kontaktu programovacich hodin ku svorke Sbs, aby
brana bola stale otvorena v uréitom ¢ase dnia.

Tato funkcia je platna bez ohladu na to, ako je programovany
vstup "Sbs" s vynimkou funkcie "Zatvorit", pozri parameter
"Funkcia Krok-za-krokom" v odstavci "Programovanie
druhej Urovne (nastavitelné parametre)".
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7.4.2 Funkcia "Pohyb napriek vS§etkému"

Tato funkcia umoznuje fungovanie automatizacie aj vtedy, ked
niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je
mimo prevadzky. Je mozné ovladat automatizaciu v rezime

"osoba pritomna", pricom postupujte nasledovnym spésobom:

1. Poslite prikaz na aktivaciu brany (pomocou vysielaca alebo
kluCového prepinaca atd.). Ak vSetko funguje spravne,
brana sa bude pohybovat normalne; inak prejdite k bodu 2.

2. Do 3 sekund znova aktivujte prikaz a drzte ho aktivny
(stlacené tlaCidlo vysielaca).

3. Asi po 2 sekundach vykona brana pozadovany manéver v
rezZime "osoba pritomna“, t.j. bude sa pohybovat iba pri
podrzani tlacidla pouzitého na vydanie prikazu.



Ked' bezpeé&nostné zariadenia nefunguja, majak
vyda niekolko zableskov na signalizaciu typu
problému. Ak chcete skontrolovat typ anomalie,
precitajte si kapitolu "CO ROBIT, AK... (pomoc
pri rieSeni problémov)".

7.4.3 Funkcia "Vyzva servisu"

Tato funkcia signalizuje uzivatelovi potrebu vykonat servisnd
kontrolu automatizacie. PoCet manévrov, po ktorych nasleduje
vyzva, je volitelny z 8 stuprniov prostrednictvom nastavitelného
parametra “Vyzva servisu” (pozri odstavec "Programovanie
druhej Grovne (nastavitel'né parametre)").

Stupen 1 nastavenia je "automaticky" a zohladnuje obtiaznost
manévrov, tj. namahu a trvanie manévru, zatial Co ostatné
nastavenia su stanovené na zaklade po&tu manévrov.

Potreba udrzby je signalizovana prostrednictvom majaka Flash
alebo Ziarovky zapojenej na vystup "OGI", ked je programovana
ako “Kontrolka servisu” (pozri odstavec "Programovanie
druhej urovne (nastavitelné parametre)").

Na zaklade poc¢tu manévrov vykonanych vo
vztahu k naprogramovanému limitu, majak Flash
a kontrolka servisu vydavaju signaly uvedené v
"Tabulke 8").

Tabulka 8

VYZVA SERVISU POM

Pocéet manévrov

Signaly majaka
Flash

OCOU FLASH A KONTR

OLKU SERVISU

Signaly kontrolky
servisu

Menej ako 80%

Normalne (0,5 s svieti

Svieti 2 s na zaciatku

limitu - 0,5 s zhasnuty) otvaracieho manévru

Medzi 81% a 100%
limitu

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2 s

Blika pocas celého
trvania manévru

Na zadiatku a na kon-
ci manévru zostane
svietit 2 s, potom
pokracuje normalne

Viac ako 100%

limitu Stale blik&

7.4.4 Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Pomocou funkcie "Vyzva servisu" je mozné skontrolovat poCet
vykonanych manévrov v percentach vo vztahu k naprogramo-
vanému limitu.
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Za tymto ucelom:

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym nezacne
blikat led "L1".

2. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked led "L1" za¢ne blikat.

3. Stlacte tlacdidlo [Open A] alebo [Close VW], aby sa zmenila
poloha blikajucej led na led "L7", t.j. "vstupnu led" para-
metra "Vyzva servisu".

4, Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set].

Stéle so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:

— Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora
predstavuje aktualny stupen parametra "Vyzva servisu".

— Stladte a hned pustite tlacidla [Open A]a[Close V1.

— Led zodpovedajuca zvolenému stupfiu vyda niekolko
zableskov; pocet zableskov uréuje percento vykonanych
manévrov (v nasobkoch 10%) vo vztahu k naprogra-
movanému limitu. Napriklad: pri nastavenej vyzve servisu
na L6 tj. 10000, ak signalizacna led vyda 4 zablesky,
znamena to, ze bolo dosiahnutych 40% manévrov (ct.j.
medzi 4000 a 4999 manévrov). Ak nebolo dosiahnutych
10% manévrov, nebudu ziadne zablesky.

5. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set].

7.4.5 Vynulovanie pocitadla manévrov

Po vykonani udrzby zariadenia je potrebné vynulovat poditadlo
manévrov.
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Za tymto ucelom:
1. Stlacte a podrzte stlacené tladidlo [Stop/Set], kym nezacne

blikat led "L1".
2. Uvonite tlacidlo [Stop/Set], ked led "L1" zacne blikat.
3. Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close V], aby sa zmenila

poloha blikajucej led na led "L7", tj. "vstupnu led" para-
metra "Vyzva servisu".
4. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set].
Stéle so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:
— Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora
predstavuje aktualny stupen parametra "Vyzva servisu".
— Stladte a podrzte stlacené tlacidla [Open A] a [Close V]
najmenej 5 sekdnd, potom ich uvolnite. Led zodpove-
dajuca zvolenému stupriu vyda sériu rychlych zableskov,
ktoré signalizuju vynulovanie pocitadla manévrov.
5. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set],
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8.1 RIESENIE PROBLEMOV
Nasledujuca tabulka obsahuje tipy

tykajucich sa nespravneho fungovania, s ktorymi sa mozete
stretnut poCas montaze alebo v pripade poruchy.

RIESENIE PROBLEMOV

(pomoc pri rieSeni problémov)

4 @ N
F2
na rieSenie problémov
- J
Tabulka 9

Priznaky

Odporiacané previerky

Radiovy vysielaé neovlada branu
a led na vysielac¢i sa nerozsvieti

Skontrolujte, Ci batéria vysielaca nie je vybita, pripadne ju vymenite.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, Ci je vysielaC spravne nacitany v paméati radiového prijimaca.

Neovlada sa Ziaden manéver a led
"BlueBUS" neblika

Skontrolujte, Ci je motor napajany sietovym napatim.
Skontrolujte, Ci poistky F1 a F2 nie su vypalené; ak ano, skontrolujte pri¢inu poruchy a potom ich
vymente za nové s rovnakou prudovou hodnotou a parametrami.

Neovlada sa ziaden manéver a
majak je zhasnuty

Skontrolujte, &i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dorazi a vstup Sbs, prislusna led "Sbs" sa
musi rozsvietit; avSak ak je pouzity radiovy vysielag, led "BluBus" musi vydat dva rychle zablesky.

Neovlada sa Zziaden manéver a
majak niekol'kokrat zablika

Skontrolujte pocet zableskov a porovnajte s informaciami v "Tabulke 10"

Manéver sa za¢ne, ale hned potom
nastane inverzia

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre dany typ brany. Skontrolujte, Ci nie su prekazky a
pripadne vyberte vySsi stupen sily.

Manéver je vykonany normailne,
ale majak nefunguje

Skontrolujte, ¢i poCas manévru je na svorke majaka FLASH napétie (kedze je prerusovany,
hodnota napétia je bezvyznamna: priblizne 10-30 V==); ak je pritomné napatie, problém spdsobuje
Ziarovka, ktoru treba vymenit za ind s rovnakymi parametrami; ak nie je napatie, mohlo by ist o
pretazenie na vystupe FLASH; skontrolujte, i nie je skrat na kabli.

Manéver je vykonany normalne,
ale kontrolka OGI nefunguje

Skontrolujte, aky typ funkcie je programovany na vystupe OGI ("Tabulka 7").

Ked ma byt kontrolka rozsvietend, skontrolujte, Ci je napétie na svorke OGI (priblizne 24 V=); ak je
pritomné napatie, problém spbdsobuje kontrolka, ktoru treba vymenit za inG s rovnakymi paramet-
rami; ak nie je napatie, moZe ist o pretaZzenie na vystupe OGI; skontrolujte, i nie je skrat na kabli.

8.1 HISTORIA PORUCH

Motor umoznuje zobrazit pripadné anomalie, ktoré sa prejavili
pocas poslednych 8 manévrov, napriklad preruSenie manévru

zasahom fotobunky alebo citlivej hrany.
Za tymto ucelom:

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym nezacne -

blikat led "L1".

2. Uvolnite tladidlo [Stop/Set], ked led "L1" zac¢ne blikat.

3. Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close V], aby sa zmenila
poloha blikajucej led na led "L8", t.j. "vstupnu led" para-
metra "Zoznam anomalii".

4.  Stladte a podrzZte stlacené tlaCidlo [Stop/Set].

Stéle so stlacenym tladidlom [Stop/Set]:

Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvietia led zod-

povedajuce manévrom, pocCas ktorych sa prejavili

anomalie. Led L1 ukazuje vysledok posledného manév-
ru, led L8 ukazuje vysledok 6smeho. Ak led svieti,

-
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™ znamena to, ze pocas manévru sa vyskytli anomalie; ak
je led zhasnutd, znamena to, ze manéver bol vykonany
bez anomalii.

— Stladte tlacdidlo [Open A]alebo [Close ¥]a vyberte Ze-
lany manéver: prislusna led vyda taky pocet zableskov,
aky sa rovna poctu zableskov normalne vydanych
majakom po vyskyte anomalie (pozri "Tabulku 10").

5. Uvohite tlacidlo [Stop/Set].

L1

Open A |

Stop/Set

Close ¥ |

IH\L7 L6 L5 L4 L3 L2/H\

L8
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8.3 SIGNALIZACIA POMOCOU MAJAKA

Pocas pohybu brany majak zapojeny na vystup FLASH blika rychlostou jeden zablesk za sekundu; ak pride k poruche, vydavané zablesky su
kratSie a opakuju sa dvakrat, oddelené sekundovou pauzou.

SIGNALIZACIA MAJAKA FLA

Rychle zablesky

SH
Pri¢ina

Tabulka 10

Cinnost

Na zadiatku manévru neboli pri kontrole zariadeni, zapojenych na

1 zablesk BLUEBUS, rozpoznané zariadenia zapaméatané pocas fazy

pauza 1 sekundu Chyba v systéme Bluebus nacitania. Je mozné, Ze niektoré zo zariadeni je poSkodené, treba

1 zablesk ich skontrolovat a vymenit; ak boli vykonané zmeny, treba
zopakovat naditanie.

2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju

pauza 1 sekundu Zasah fotobunky povolenie na pohyb; skontrolujte prekazky. Pocas pohybu je to

2 zablesky normalne, ak sa skuto&ne vyskytne prekazka.

2 PoCas pohybu sa brana stretla so zvySenym odporom;

gazua’zgal ;szskundu Zasah obmedzovaca “Sily motora skontrolujte pricinu a pripadne zvyste stupen sily motora.

4 zabelsky .. 4 N o .

pauza 1 sekundu Zésah vstupu STOP g?_ Ozgqa&ku m’Tlrjevru ,zva!ebo pocas pohybu priSlo k zasahu vstupu

4 zablesky ; skontrolujte pricinu.

5 zableskov
pauza 1 sekundu
5 zableskov

Chyba vo vnutornych parametroch
riadiacej jednotky

Pockajte asport 30 sekund a potom skuste znovu zadat prikaz;
ak stav pretrvava, méze ist o vaznu poruchu a bude treba
vymenit elektronicky dosku.

6 zableskov
pauza 1 sekundu
6 zableskov

PrekroCeny maximalny limit manévrov za
hodinu

Pockajte niekolko minut, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod
maximalny limit.

7 zableskov
pauza 1 sekundu
7 zableskov

Chyba vo vnutornych elektrickych
obvodoch

Na niekolko sekund vypnite vSetky obvody napéjania a potom
skuste znovu zadat prikaz; ak stav pretrvava, méze ist o vaznu
poruchu a bude treba vymenit elektronickl dosku.

8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Uz bol vydany prikaz, ktory brani
vykonaniu dalsich prikazov

Zistite typ prikazu, ktory je stéle pritomny; napriklad to méze byt
prikaz z hodin na vstupe "Otvorit".

9 zableskov
pauza 1 sekundu
9 zableskov

Automatizacia bola zablokovana
prikazom "Zablokovat automatizaciu"

Odblokuijte automatizaciu poslanim prikazu "Odblokovat automa-
tizaciu".

8.4 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiacej jednotke sa nachadza rada led, z ktorych kazda méze
vydavat Specialne signaly, a to tak pocas normalnej prevadzky, ako aj

v pripade poruchy.

LED SVORIEK NA RIADIACEJ JEDNOTKE

~
(30) =
J || «
U= g
O L2
O=[ g
poistka I: 2 :
1.6AT 9 |: N8
£ ©
£ 10==
J

Tabulka 11

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led Bluebus
Skontrolujte, &i je pritomné napéjanie. Skontrolujte, ¢i neprislo k
Zhasnuta Anomalia zasahu poistiek; ak ano, zistite pri¢inu poruchy a potom ich
vymerite za nové rovnakého typu.
Vyskytla sa vazna anomélia; skuste na niekolko sekund vypnut
Rozsvietena Vazna anomélia riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha a bude treba

vymenit elektronickl dosku.

1 zablesk za sekundu

VSetko spravne

Spravne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zablesky

Nastala zmena stavu vstupov

Je to spravne, ak nastane zmena stavu niektorého zo stupov:
STOP, OPEN, zasah fotobuniek alebo pouzitie radiového
vysielaca.

Séria zableskov odde-
lenych sekundovou
pauzou

Rozne

Pozri informacie uvedené v "Tabulke 10".
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LED SVORIEK NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena VSetko spravne Vstup STOP aktivny

Led Sbs

Zhasnuta Vsetko spravne Vstup Sbs neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu Sbs Je to spravne, ak je skutoCne aktivne zariadenie zapojené na
vstup Sbs.

Led OPEN

Zhasnuta VSetko spravne Vstup OPEN neaktivny

Rozsvietend Zésah vstupu OPEN Je to spravne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
vstup OPEN.

Led CLOSE

Zhasnuta Vsetko spravne Vstup CLOSE neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu CLOSE Je to spravne, ak je skutoCne aktivne zariadenie zapojené na
vstup CLOSE.

Led AUX_IN

Zhasnuta Otvorenie kontaktu vstupu AUX_IN Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup AUX_IN.

Rozsvietena VSetko spravne Vstup AUX_IN aktivny

Tabulka 12

LED TLACIDIEL RIADIACEJ JEDNOTKY

Led 1 Popis

Zhasnuta PocCas normélnej prevadzky ukazuje "Automatické zatvorenie" neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalnej prevadzky ukazuje "Automatické zatvorenie" aktivne.
Prebieha programovanie funcii.

Blika Ak blika zaroveri s "L2", znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odstavec "Naéitanie
zariadeni").

Led 2 Popis

Zhasnuta PocCas normalnej prevadzky ukazuje "Zatvorit po foto" neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalnej prevadzky ukazuje "Zatvorit po foto" aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika zarover s "L1", znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odstavec "Naéitanie
zariadeni").

Led 3 Popis

Zhasnuta PocCas normalnej prevadzky ukazuje "Vzdy zatvorit" neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélnej prevadzky ukazuje "Vzdy zatvorit" aktivne.
Prebieha programovanie funkgci.

Blika Ak blika zaroveri s "L4", znamené to, Ze je potrebné vykonat fazu naditania dizky kridla (pozri odstavec
"Nacitanie dizky kridla").

Led 4 Popis

Zhasnuta PocCas normalnej prevadzky ukazuje “Stand-By” neaktivne.

Rozsvietena PocCas normélnej prevadzky ukazuje "Stand-By" aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika zaroven s "L3", znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu naditania dizky kridla (pozri odstavec
"Nacitanie dizky kridla").

Led 5 Popis

Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky ukazuje "Rozbeh" neaktivny.

Rozsvietena PocCas normélnej prevadzky ukazuje "Rozbeh" aktivny.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Led 6 Popis

Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky ukazuje "Blikanie vopred" neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélnej prevadzky ukazuje "Blikanie vopred" aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkgcii.

Led 7 Popis

Zhasnuta Pogas normalinej prevadzky ukazuje, Ze vstup ZATVORIT aktivuje zatvaraci manéver.

Rozsvietena Po&as normélnej prevadzky ukazuje, Ze vstup ZATVORIT aktivuje manéver Siasto&ného otvorenia.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Led 8 Popis

Zhasnuta Poc¢as normélnej prevadzky ukazuje, ze RUN1500 je konfigurovany ako Master.

Rozsvietena Poc¢as normélnej prevadzky ukazuje, ze RUN1500 je konfigurovany ako Slave.

Blika Prebieha programovanie funkci.
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¢ DALSIE INFORMACIE

(pridavné zariadenia)

9.1 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENI

K dokoncenej automatizacii je mozné kedykolvek dalSie zaria-
denia alebo odstranit niektoré z existujucich. Najma na "Blue-
BUS" a na vstup "STOP" mozu byt zapojené rbzne typy
zariadeni, ako je popisané v nasledovnych odstavcoch.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni musite
zopakovat nacitanie zariadeni, ako je popisané v
odstavci "Nacitanie d'alSich zariadeni".

9.1.1 BlueBUS

BlueBUS je technoldgia, ktora umoZzfiuje vykonat pripojenie
kompatibilnych zariadeni iba pomocou dvoch vodicov, cez ktoré
sa posiela elektrické napajanie, ako aj komunikacné signaly.
VSetky zariadenia suU pripojené paralelne k tym istym 2 vodi¢om
BlueBUS a bez nutnosti dodrzania polarity; kazdé zariadenie je
rozpoznané nezavisle, pretoze pocCas inStalacie mu je priradena
jedine¢na adresa.

Na BlueBUS mbdzu byt zapojené napriklad: fotobunky, bezpec-
nostné zariadenia, ovladacie tlacidla, signalizacné kontrolky atd.
Riadiaca jednotka rozpozna kazdé jedno pripojené zariadenie
pocas prislusnej fazy naditania a je schopna detekovat s vysokou
presnostou vSetky mozné anomalie.

Z tohto dbvodu je potrebné pri kazdom pridani alebo odstraneni
zariadenia pripojeného k BlueBUS vykonat na riadiacej jednotke
fazu nacditanina, ako je popisané v odstavci "Nacitanie d'alSich
zariadeni".

9.1.2 Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, po
ktorom nasleduje kratka zmena smeru. K tomuto vstupu mézu
byt pripojené zariadenia s kontaktom normélne otvorenym "NO",
normalne zatvorenym "NC" alebo zariadenia s vystupom s kon-
Stantnym odporom 8,2 kQ), ako napriklad citlivé hrany.

Rovnako ako v pripade BlueBUS riadiaca jednotka rozozna typ

zariadenia zapojeného na vstup STOP pocdas fazy nacitania (pozri

odstavec "Nacéitanie d'alSich zariadeni"); kazda zmena v po-
rovnani s nacitanym stavom spdsobi vykonanie prikazu STOP.

Vhodnymi zékrokmi je mozné pripojit k vstupu STOP viac ako

jedno zariadenie, dokonca aj roznych typov:

— Lubovolny pocet zariadeni "NO" je mozné pripojit paralelne k
sebe.

— Lubovolny pocet zariadeni "NC" je mozné pripojit do série k
sebe.

— Dve zariadenia s vystupom s konStantnym odporom 8,2 kQ je
mozné pripojit paralelne; ak su viac ako 2 zariadenia, musia sa
pripojit "kaskadovite" s jedinym konecnym odporom 8,2 kQ).

— Je mozna kombinacia NO a NC cez paralelné pripojenie 2 kon-
taktov, pricom ku kontaktu NC treba do série pripojit odpor 8,2
kQ (to tiez umoznuje kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 k().

9.1.3 Fotobunky

Ak chcete umoznit riadiacej jednotke rozpoznat zariadenia
pripojené prostrednictvom systému "BlueBUS", treba vykonat ich
adresovanie.

Tato operacia sa musi vykonat spravnym umiestnenim elektric-
kého mostika pritomného v kazdom zariadeni (pozri tiez navody k
jednotlivym zariadeniam). NiZSie je uvedena schéma adresovania
fotobuniek na zéklade ich typu.

4 )

S %
Tabulka 13
ADRESY FOTOBUNIEK
Poloha
Fotobunka mostikov
FOTO

Vonkajsia fotobunka v. = 50
aktivna pri zatvarani
(zastavi a zmeni smer pohybu)

FOTO Il

Vonkajsia fotobunka v. = 100
aktivna pri zatvarani

(zastavi a zmeni smer pohybu)

FOTO 1

Vnutorna fotobunka v. = 50
aktivna pri zatvarani

(zastavi a zmeni smer pohybu)
FOTO 11l

Vnutorna fotobunka v. = 100
aktivna pri zatvarani

(zastavi a zmeni smer pohybu)
FOTO 2

Vonkajsia fotobunka

aktivna pri otvarani

FOTO 2111

Vnutorna fotobunka

aktivna pri otvarani

FOTO 3

Jedina fotobunka pokryvajica
celu automatizaciu

==
e
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| Hle=
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/N Instalacia FOTO 3 spolu s FOTO Il vyzaduje, aby

Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariade-
ni s bezpe¢nostnymi funkciami, iba zariadenia s
vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ
spinaju kategoériu 3 odolnosti voéi porucham
podla normy EN 13849-1.

poloha prvkov, z ktorych sa fotobunka sklada
(TX - RX), reSpektovala vystrahu uvedent v navode
na montaz fotobuniek.

Po dokonéeni postupu instalacie alebo po
odstraneni fotobuniek alebo inych zariadeni je
potrebné vykonat postup nacitania (pozri odsta-
vec "Nacitanie zariadeni").
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9.1.4 Fotosenzor FT210B

Fotoopticky senzor FT210B spédja v jednom zariadeni systém
obmedzovania sily (typ C podla normy EN 12453) a snimac
pritomnosti, ktory detekuje prekazky pritomné na optickej osi
medzi vysielacom TX a prijimacom RX (typ D podfa normy EN
12453). Na fotosenzore FT210B sa signaly stavu citlivej hrany
vysielaju cez Iu¢ fotobunky, ¢im sa spajaju 2 systémy do jedného
zariadenia. Vysiela¢ fotobunky, umiestneny na mobilnom kridle, je
napajany litiovou batériou, ¢o vylu€uje nevzhladné systémy zapo-
jenia; Specialne obvody znizuju spotrebu batérie a zaruduju zivot-
nost az 15 rokov (podrobnosti o odhade zivotnosti najdete v
navode na montaz vyrobku).

lba jedno zariadenie FT210B v spojeni s citlivou hranou (napriklad
TCBB65) umoznuje dosiahnut bezpecnostnl Uroven "primarne;
hrany", pozadovani normou EN 12453 pre akykolvek "typ
pouzitia" a "typ aktivacie".

Fotosenzor FT210B v spojeni s "odporovymi" citlivymi hranami
(8,2 kQ) je odolny voci jednotlivému poskodeniu (kategoria 3
podla EN 13849- 1). Ma Specialny antikolizny obvod, ktory zabra-
Auje ruSeniu s inymi senzormi, tiez nesynchronizovanymi, a
umoznuje pridanie dalsich fotobuniek; napriklad v pripade
prejazdu tazkych vozidiel, kde sa zvyCajne inStaluje druha
fotobunka vo vysSke 1 m nad zemoul.

|| DalSie informacie o spésoboch pripojenia a
adresovania najdete v navode na montaz
FT210B.

9.1.5 Motor v rezime SLAVE

Spravne naprogramovany a pripojeny motor méze pracovat v
rezime SLAVE (sluha); tento rezim fungovania sa pouziva, ked je
potrebné automatizovat dve protilahlé kridla so zamerom dosiah-
nut synchronizovany pohyb. V tomto rezime jeden motor funguje
ako MASTER (pan), t.j. riadi manévre, zatial o druhy motor
funguje ako SLAVE, t.j. vykonava prikazy vydané z MASTER (z
vyroby su vSetko motory programované ako MASTER).

Spojenie medzi MASTER a SLAVE prebieha prostrednictvom
BlueBUS.

V takom pripade treba zachovat polaritu pri
zapojeni dvoch motorov, ako je znazornené na
"Obrazku 32" (ostatné zariadenia nemajua
polaritu).

Nezalezi na tom, ktory motor bude fungovat ako
MASTER a ktory ako SLAVE; pri vybere berte do
uvahy pohodlie zapojeni a skutoénost, Ze prikaz
"Krok-za-krokom" na SLAVE umoziuje upiné
otvorenie jedine kridla SLAVE.

B

Ak chcete inStalovat dva motory v rezime MASTER a SLAVE,
vykonajte nasledovné kroky:

1. Vykonajte montaz obidvoch motorov.
2 Zapojte motory, ako je to znazornené na "Obrazku 32".
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3.  \yberte smer otvaracieho manévru oboch motorov, ako
vidiet na obrazku (pozri aj odstavec "Vyber smeru").

4 N

@

- J

4.  Zapnite napajanie obidvoch motorov.

5. Na motore SLAVE naprogramujte funkciu "Rezim
SLAVE" (pozri "Tabulku 6").

6. Vykonajte naclitanie zariadeni na motore SLAVE (pozri
odstavec "Naéitanie zariadeni").

7.  \lykonajte nacitanie zariadeni na motore MASTER (pozri
odstavec "Naéitanie zariadeni").

8.  \ykonajte naditanie dizky kridel na motore MASTER (pozri

odstavec "Naéitanie dizky kridla").

Pri zapédjani dvoch motorov v rezime MASTER-SLAVE skontro-

lujte, Ci:

— v8etky zariadenia sU zapojené na motor MASTER (ako na
"Obrazku 32") vratane radiového prijimaca;

— Vv pripade pouzitia nudzovej batérie musi mat kazdy motor svoju
batériu.

Potom, ako je motor nakonfigurovany ako SLAVE, zachovava
niektoré funkcie nezavisle od motora MASTER, ktoré su vymeno-
vané nizsie.

Funkcie prvej trovne (funkcie ON - OFF)

— Stand-by

— Rozbeh

— ReZim Slave

Funkcie druhej Grovne (nastavitelné parametre)

— Vystup OGI

— Sila motora

— Zoznam anomalif

Do motora SLAVE je dalej mozné zapojit:

— vlastny majak (Flash)

— vlastnu Kontrolku otvorenej obrany (OGI)

— vlastnu citlivd hranu (Stop)

— vlastnl ovladacie zariadenie (Sbs), ktoré ovlada celkové otvo-
renie kridla Slave

Na Slave vstupy Open, Close a Aux_In nie suU pouZité.

Na SLAVE vstupy "Open", "Close" a "Aux_In"
nie su pouzité.

9.1.6 Nacitanie d'alSich zariadeni

ZvyCajne sa nacitanie zariadeni zapojenych na "BlueBUS" a na
vstup "STOP" vykonava pocas fazy montaze; po kazdom pridani
alebo odstraneni zariadeni je mozné nacitanie zopakovat.

/@ = N
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Postupuijte nasledovne:

1.  Sugasne stladte a podrzte tlacidla [Open A]a [Stop/Set].

2. Uvolnite tladidla, ked led "L1" a "L2" zac¢nu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach).

3. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokondi
fazu nacitania zariaden!.

4. Na konci tejto fazy led "Stop" musi zostat svietit, led "L1" a
"L2" musia zhasnut a led "L1...L8" sa rozsvietia v zavislosti
od stavu funkcie ON-OFF, ktoru predstavuiju.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je
potrebné znovu vykonat kolaudaciu automa-
tizacie, ako je uvedené v odstavci "Kolaudacia".

|

9.1.7 Zapojenie radiového prijimac¢a SM

Riadiaca jednotka ma zasuvku pre radiové prijimace s pripojenim

SM (volitelné prislusenstvo), patriace do rodiny SMXI, OXI atd.,

ktoré umoznuju dialkové ovladanie riadiacej jednotky pomocou

vysielacov, ktoré aktivuju vstupy riadiacej jednotky.

Pre inStalaciu prijimaca ("Obrazok 35"):

1. Zasurite priimac (A) do prislusnej zasuvky (B) umiestnenej
na elektronickej doske riadiacej jednotky.

4 N
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V "Tabulke 14" su uvedené suvislosti medzi vystupom radio-
vého priimaca a prikazom, ktory motor vykona:

Tabulka 14

SMXI / SMXIS ALEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM
V REZIME | ALEBO REZIME II

Vystup prijimaca Prikaz

Vystup ¢. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup &. 2 "Ciastodné otvorenie"
Vystup ¢. 3 "Otvorit"

Vystup €. 4 "Zatvorit"
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V pripade, Ze je instalovany radiovy prijimac OXl pouzivany v
"ROZSIRENOM REZIME", bude schopny vysielat prikazy uvedené

v "Tabulke 15".

Tabulka 15

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME Il

¢. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom | Prikaz "SbS" (Krok-za-krokom)
Ciastoéné otvo- e o
2 renie 1 Prikaz "Ciasto¢né otvorenie 1
3 Otvorit Prikaz "Otvorit"
4 Zatvorit Prikaz "Zatvorit"
5 Stop Zastavi manéver
Krok-za-krokom . - o
6 T e T [ Prikaz v kondominiovom rezime
7 Krok-za-krokom | Ovlada aj ked je automatizacia zablo-
s vysokou prioritou| kovana alebo su aktivne prikazy
8 Ciastoéné otvo- | Ciastodné otvorenie (otvoreine kridla
renie 2 M2 do 1/2 celkového otvorenia)
9 Ciastoéné otvo- | Ciastodné otvorenie (otvorenie oboch
renie 3 kridel do 1/2 celkového otvorenia)
Spusti otvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neakceptuje zZiaden
- iny prikaz okrem "Krok-za-krokom s
10 ST ; vysokou prioritou”, "Odblokovat
LT automatizaciu" alebo (len z Oview)
automatizaciu prikazy: "Odblokovat a zatvorit
automatizaciu" a "Odblokovat a
otvorit automatizaciu”
Spusti zatvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neakceptuje ziaden
- iny prikaz okrem "Krok-za-krokom s
11 ganeniys ; vysokou prioritou”, "Odblokovat
LY automatizaciu" alebo (len z Oview)
automatizaciu prikazy: "Odblokovat a zatvorit
automatizaciu" a "Odblokovat a
otvorit automatizaciu”
Vyvola zastavenie manévru a zabloko-
vanie automatizacie; riadiaca jednotka
neakceptuje ziaden iny prikaz okrem
12 Zablokovat "Krok-za-krokom s vysokou prioritou”,
automatizaciu "Odblokovat automatizaciu" alebo (len
z Oview) prikazy: "Odblokovat a
zatvorit automatizaciu" a "Odblokovat
a otvorit automatizaciu"
13 Odblokovat Odblokuje automatizaciu a obnovi
automatizaciu normalne fungovanie
14 On Timer Rozsvieti sa vystup Pomocné svetlo
Pomocného svetla | s casovanym vypnutim
15 On-Off Vystup Pomocné svetlo sa rozsvieti a
Pomocné svetlo | zhasne v reZime krok-za-krokom
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Dalsie informacie
k prijimacu.

najdete v Specifickom navode

9.1.8 Zapojenie a inStalacia nadzovej batérie

Elektrické zapojenie batérie do riadiacej jednotky
by sa malo vykonat az po dokonceni vsetkych
krokov montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzové elektrické napajanie.

Pre inStalaciu a zapojenie batérie:
1. Pomocou skrutkovaca odstrarte plastovid ochranu (A).
4 ™

7=
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2.  Zasunte batériu (B) na jej miesto.

3.  Zasurite prislugny konektor (€) do riadiacej jednotky.

4 @ I
\_ J




9.1.9 Zapojenie programatora Oview

Riadiaca jednotka ma zasuvku BusT4, do ktorej je mozné
prostrednictvom rozhrania IBT4N pripojit programator "Oview",
ktory umoznuje Uplné a rychle programovanie, riadenie, servis a
diagnostiku celej automatizacie.

Ak sa chcete dostat ku konektoru, postupujte podla obrazku a
pripojte konektor k prislusnej zasuvke.

~

Oview mobéze byt pripojené sucasne k viacerym riadiacim
jednotkam (do 5 bez zvlaStnych opatreni, do 60 dodrzujuc
prislusné vystrahy) a méze zostat zapojené do riadiacej jednotky
aj po¢as normélneho fungovania automatizéacie. V takom pripade
mobze byt pouzité na priame posielanie prikazov do riadiacej
jednotky pomocou Specialneho menu "pouzivatel™.

Tiez je mozné vykonavat aktualizécie firmvéru. Ak sa na riadiacej
jednotke nachadza radiovy prijmac patriaci do rodiny OXI,
prostrednictvom "Oview" mbzete mat pristup k parametrom
vysielaCov ulozenych v tomto prijimadi.

DalSie informécie néjdete v podrobnom navode na obsluhu a v
priruCke k systému “Opera system book”.

9.1.10 Zapojenie systému na slne¢nu energiu Solemyo

Ak je automatizacia napajana cez systém
"Solemyo", NESMIE BYT NAPAJANA sucasne aj
z elektrickej siete.

Ak chcete vykonat zapojenie systému "Solemyo":
1. Pomocou skrutkovaca odstrante plastovi ochranu (A).
2.  Zasunite prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky.

\
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10 SERVIS VYROBKU

Na udrzanie stélej Urovne bezpecnosti a zaruCenie maximalne;
zivotnosti celej automatizacie je potrebny pravidelny servis. Za
tymto uCelom je RUN vybaveny pocitadlom manévrov a
systémom signalizacie Ziadosti o servis; pozri odstavec "Funkcia
"Vyzva servisu"".

& Servisné éinnosti sa musia vykonavat striktne v
sulade s bezpecnostnymi predpismi uvedenymi
v tomto navode a v sulade s plathymi pred-
pismi a normami.

Pre servis motora:

1. Programuijte servis najneskér do 6 mesiacov alebo maxi-
malne po 20.000 manévroch od posledného servisu.

2. Odpojte vSetky zdroje elektrického napajania vratane
pripadnej nudzovej batérie.

3.  Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materidlov zahrnu-
tych do automatizacie, pricom osobitnl pozornost venuijte
javom erézie alebo oxidacie konStrukénych prvkov;
vymenite Casti, ktoré neposkytuju dostatocné zaruky.

4.  Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych Casti: ozubené
koleso, ozubeny hreben a vSetky prvky kridla; vymente
opotrebované Casti.

5. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte
vSetky skusky a previerky predpisané v odstavci
"Kolaudacia".
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11 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suc¢astou auto-
matizacie, a preto sa musi zlikvidovat spolu s
nou.

Tak ako pre montaz, aj pre demontaz po ukonceni zivotnosti
tohto vyrobku plati, Zze jednotlivé kroky musi vykonat kvalifikovany
personal.

Tento vyrobok sa sklada z réznych typov materialov: niektoré sa
daju recyklovat, iné su uréené na likvidaciu. Informujte sa o
systéme recyklécie alebo likvidacie v stlade s predpismi platnymi
vo vasej krajine pre tuto kategoriu vyrobkov.

& POZOR

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat znedéis-
tujuce alebo nebezpecéné latky, ktoré ak su
rozptylené, moézu mat nepriaznivy vplyv na
zivotné prostredie a l'udské zdravie.

Ako znazornuje vedrlajsi symbol,
je zakazané vyhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Pre jeho likvidaciu preto
vykonajte '"separovany zber
odpadu" v sulade s metédami
stanovenymi v predpisoch plat-
nych vo vasSej krajine, alebo

vratte vyrobok predajcovi pri
kipe nového rovnocenného
vyrobku.

/\\ Pozor

Miestne platné predpisy moézu ukladat vysoké
pokuty za nezakonnu likvidaciu tohto vyrobku.



12 TECHNICKE PARAMETRE

|| Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu okolia 20°C (£5°C). Nice S.p.A. si
vyhradzuje pravo kedykolvek vykonat zmeny na produkte, zaruc¢uje vSak rovnaku funkénost a ucel

pouzitia.
Tabulka 16
Popis Parameter
Ozubené koleso Z: 18

i Modul: 4

Ozubené koleso Krok: 12.6 mm
Primarny priemer: 72 mm
Max. kratiaci moment pri Starte 35N
(zodpoveda schopnosti vyvinut silu 1 OO(gnN
na uvedenie kridla do pohybu) ( )
Nominalny kratiaci moment 20N
(zodpoveda schopnosti vyvinut 560 m
silu na udrzanie kridla v pohybe) ( )
Rychlost pri nominalnom
kratiacom momente 0,18 m/s
Rychlost naprazdno
(riadiaca jednotka umoznuje napro- 0.95 m/
gramovat 6 rychlosti zodpovedaju- 20 M/S
cich cca: 100, 85, 70, 55, 45, 30%)
Maximalna frekvencia cyklov fungo- 60
;?zrez:l_h: :I':;‘u LRI TG Riadiaca jednotka obmedzuje cykly na maximum uvedené v Tabulke 1 a Tabulke 2
Maximalny éas nepretrzitého .
fungovania 10 mindt
q o Vo v8eobecnosti st motory Run schopné automatizovat brany s vahou a dizkou v stlade s

R [ obmedzeniami uvedenymi v Tabulke 1 a Tabulke 2
Maximalny absorbovany vykon 400 W
pri Starte (v ampéroch)
Rozmery a vaha 400 x 255 v. 390; 19 kg




13 zHoDA

Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zaéleneni "¢éiastoéne skompletizovaného strojového zariadenia"

Poznamka - Obsah tohto vyhlésenia zodpovea obsahu oficidlneho dokiadu, uloZeného v sidle Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej verzii dostupnej pred tlacou tejto prirucky. Tento text bol upraveny z
vydavatelskych dovodov. Kdpiu pévodneho vyhidsenia mozno Ziskat v Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Gislo: 238/RUN Revizia: 13 Jazyk: SK
Nazov vyrobcu: Nice s.p.a.
Adresa: Via Callalta n°1, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba opravnena zostavit
technicki dokumentaciu: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky motor so zabudovanou riadiacou jednotkou
Model / Typ: RUN1500, RUN1500P, RUN1500/V1
PrisluSenstvo: pozri kataldg

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako Chief Executive Officer, vyhlasuje na viastni zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok splfia naleZitosti nasledovnych smernic:
* Smernica 2014/30/EU (EMC) v stilade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Okrem toho vyrobok spifia néleZitosti nasledovnej smernice v stlade s poziadavkami na "Siastone skompletizované strojové zariadenia" (Priloha Il, &ast 1, oddiel B):
* Smernica 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a 0 zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

Vyhlasuije sa, Ze prislusna technicka dokumentécia bola vyplnena v sulade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a ze boli dodrzané nasledovné zakladné poziadavky:
11.1-112-113-121-126-151-152-155-156-157-158-1.510-1.5.11

\Wyrobca sa zavazuje na zaklade dévodnej ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informéacie o
sa zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné viastnictvo.

Ak je "Ciastocne skompletizované strojové zariadenie" uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca ma povinnost priloZit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozorfiuje sa, Ze "Ciastocne skompletizované strojové zariadenie" nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované,
nebolo vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Vyrobok navyse spifia poziadavky nasledovnych noriem: Ing Roberto Griffa
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015 cutiye Officer)

Ciastocne skompletizovanom strojovom zariadeni”, pricom

Oderzo, 16/05/2018

28



QP
/\
\/
oo

POKYNY A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Pred prvym pouzitim automatizacie poziadajte montéra o vysvet-
lenie, aké nebezpelenstva sa mbézu vyskytnut poCas pouzivania
brany a venujte niekolko mindt d&itaniu tohto navodu na
pouzivanie.

Navod si uschovajte pre neskorsiu konzultéaciu a odovzdajte ho
pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& POZOR!

VasSe zariadenie je stroj, ktory verne vykonava
vase prikazy. Nedbanlivé a nespravne pouziva-
nie moézZe byt nebezpecné:

— Neuvadzajte automatizaciu do pohybu, ak su v jgj
okoli osoby, zvierata alebo veci.

- Je zakazané dotykat sa Casti automatizacie, ked je
brana v pohybe.

— Fotobunky nie sU bezpecnostné zariadenia, ale iba
pomocné zariadenia pre bezpecnost. SU vyrobené s
vysoko spolahlivou technoldgiou, ale za extrémnych
podmienok mbézu zlyhat alebo sa mdzu poskodit a v
niektorych pripadoch toto poSkodenie nemusi byt hned
zjavné. Z tohto dévodu sa pri pouZivani automatizacie
musia dodrziavat vSetky pokyny uvedené v tomto
navode.

— Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

>

JE PRISNE ZAKAZANE prechadzat cez branu
pocas jej zatvarania! Prejazd je dovoleny len
vtedy, ked je brana uplne otvorena a nehybna.

>

DETI

Automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Svojimi detekénymi systémami
riadi a zarucuje jeho pohyb v pritomnosti osdéb
alebo veci. Napriek tomu nedovolte detom hrat
sa v blizkosti automatizacie a aby sa predislo jej
nahodnému spusteniu, nenechavajte dialkové
ovladace v dosahu deti. Automatizacia nie je
hracka!

Vyrobok nie je urCeny na pouzitie osobami
(vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi, zmyslo-
vymi alebo dusevnymi schopnostami, ani
osobami bez primeranych skusenosti a znalosti,
pokial nie su pod dohladom os6b zodpovednych
za ich bezpec¢nost a neboli tymito osobami
vySkolené v otazke pouzivania tohto vyrobku.

Anomalie: ak si vSimnete akékolvek anomadlie automatizacie,
vypnite elektrické napdjanie zariadenia a vykonajte rucné
odblokovanie motora (pozri pokyny na konci kapitoly) pre ru¢nu
obsluhu brany. Nevykonavajte ziadne opravy sami, ale poZiadajte
0 pomoc dbveryhodného montéra.

|| Nevykonavajte zmeny v instalacii a parametroch
programovania a nastavenia riadiacej jednotky:
tieto ¢innosti musi vykonat montér.

Poskodenie alebo prerusenie napajania: pocas ¢akania na
pomoc montéra alebo navrat elektrickej energie, automatizacia
mbze byt pouzivana aj vtedy, ak nie je vybavena nudzovou
batériou. V takom pripade musite ru¢ne odblokovat motor (pozri
pokyny na konci kapitoly) a ru¢ne posuvat kridlo brany.

Nefunkéné bezpecénostné zariadenia: fungovanie automati-
zacie je mozné, aj ked niektoré bezpecnostné zariadenie
nefunguje spravne alebo je pokazené. Branu je mozné oviadat v

rezime "Osoba pritomna", a to nasledovnym spdsobom:

1.  Poslite prikaz na spustenie brany pomocou vysielaca alebo
kluCového prepinaCa a pod. Ak vSetko funguje spravne,
brana bude fungovat normélne, inak majék niekolkokrat
zablika a manéver sa nespusti (pocet zableskov zavisi od
priciny, pre ktord sa manéver nemdze zacat).

2. V takom pripade do 3 sekdnd znovu aktivujte prikaz -
stlaCte a podrzte stlacené tlaCidlo vysielaca.

3. Priblizne po 2 sekundach brana vykona poZadovany
manéver v rezime "Osoba pritomna“, tj. bude sa
pohybovat iba dovtedy, kym bude stlacené tladidlo pouzité
na vydanie prikazu.

Ak bezpecnostné zariadenia nefunguji, odporu-
¢ame vam dat automatizaciu ¢im skor opravit
kvalifikovanému technikovi.

'

Kolaudécia, pravidelny servis a pripadné opravy musia byt zado-
kumentované osobou, ktora ich vykonava a doklady musia byt
uschované u majitela zariadenia. Jediné d&innosti, ktoré mbéze
pouzivatel pravidelne vykonavat, su Cistenie sklicok fotobuniek
(pouzivajte makku a mierne navihéenu handriCku) a odstranenie
pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli byt prekazkou
pocas prevadzky automatizacie.

Pouzivatel' automatizacie musi pred vykonanim
akejkolvek udrzby ruéne odblokovat motor, aby
sa zabranilo neo¢akavanému nahodnému spus-
teniu brany (pozri pokyny na konci kapitoly).

Servis: na udrzanie konStatnej Urovne bezpecnosti a zarucenie
maximalnej zivotnosti celej automatizéacie je potrebny pravidelny
servis (najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| VSetky kontroly, servisné prace alebo orpavy
smie vykonavat iba Specializovany personal.

Likvidacia: po uplynuti doby pouzivania automatizacie sa uistite,
ze demontaz a likvidaciu vykona kvalifikovany personal a Ze
materialy budu recyklované alebo zlikvidované v sulade s plat-
nymi predpismi.

Vymena batérie ovladaca: ak sa vam zda, Ze dialkovy ovladac
po Case funguje horsSie alebo prestal Uplne fungovat, pricinou
mobze byt jednoducho vybita batéria (v zavislosti od intenzity
pouzivania batéria vydrzi niekolko mesiacov az viac ako rok).
Prejavi sa to tak, ze kontrolka potvrdzujica prenos informécii na
vysieladi sa nerozsvieti, je slaba alebo sa rozsvieti len nakratko.
Predtym, ako sa obratite na montéra, skuste vymenit batériu za
inu, vybratu z akéhokolvek funk&ného vysielaca: ak bola pricinou
poruchy batéria, staci ju nahradit novou rovnakého typu.
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Odblokovanie a ruény pohyb

Odblokovanie sa moze vykonat, iba ked je brana
zastavena a nehybna.

1. Zasunite a otocte kIU¢ (A) v smere hodinovych ruciciek o 90°.

~
- J
2.  Rucne pohybujte kridlom.

/@ R
- J
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